Prof. dr hab. inz. Dariusz ROZUMEK Opole 26.01.2022 r.

Katedra Mechaniki i Podstaw Konstrukcji Maszyn e
Wydzial Mechaniczny Y eSO DNIA
Politechniki Opolskiej e
w Opolu 01 T
~Klerovunile i imi ety
inrpisma /i;\ podprs’ '

RECENZJA

w postepowaniu habilitacyjnym dra inz. Pawla Lonkwica

Podstawg formalna opracowania niniejszej recenzji jest powolanie pismem
DM.075.261.2021 w imieniu Rady Doskonatosci Naukowej oraz z jej upowaznienia
przestanego pismem z dnia 29.11.2021 r. o numerze 722.4000.133.2021.4.IB, na podstawie art.
221 ust. 4 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z
2021 r. poz. 478) oraz na podstawie Uchwaly Rady Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna
Politechniki Poznanskiej z dnia 20 grudnia 2021 r. Nr 2/11/12/2021 w postepowaniu w
sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego dr inz. Pawlowi Lonkwicowi w dziedzinie
nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna z dnia 21.12.2021
podpisane przez Przewodniczacego Rady Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki
Poznanskiej, dr hab. inz. Olaf Ciszak, prof. PP w zalaczeniu do ktorego przekazano komplet
dokumentdw.

1. Krotka charakterystyka Kandydata

Dr inz. Pawel Lonkwic jest absolwentem Politechniki Lubelskiej na kierunku
Mechanika i Budowa Maszyn, ktore ukonczyl w 2003 roku, z oceng bardzo dobrg i uzyskal
tytut zawodowy magistra inzyniera. Po ukonczeniu studiéw byl zatrudniony jako specjalista
projektant, nastepnie awansowal na lidera sekcji nowych rozwiazan technicznych i
kierownika Wydzialu Produkcji Mechanicznej. W 2009 r. uzyskal stopien naukowy doktora
nauk technicznych w dyscyplinie Mechanika i Budowa Maszyn na Wydziale Mechanicznym
Politechniki Lubelskiej. Tytut rozprawy to ,.Identyfikacja procesu zuzycia pary kinematycznej
koto — lina z wykorzystaniem sygnalu akustycznego™. Po doktoracie zostat zatrudniony jako
starszy wykladowca w Pafstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej w Chelmie, a nastepnie
Wyzszej Szkole Ekonomii i Innowacji w Lublinie, gdzie zdobywat doswiadczenia
dvdaktyczne i naukowe. Zatrudniony byl réwniez w jednostkach przemystowych jak
Lubelska Wytwornia Dzwigéw Osobowych LIFT Service S.A., Verano Ryszard Miazga, a
aktualnie jest wspdtwlascicielem biura projektowo-inzynierskiego PM Solution S.C. w
Lublinie. Uczestniczy aktywne w badaniach naukowych prowadzonych w Politechnice
Lubelskiej, w Wyzszej Szkole Ekonomii i Innowacji w Lublinie, czego efektem sa patenty,
publikacje oraz prace prezentowane na konferencjach krajowych. Uczestniczyl takze w
pracach zleconych na rzecz przemystu dla ktorych wykonywal projekty. W ramach



aktywnosci zawodowej peit funkcje bieglego sadowego przy Sadzie Okregowym w
Lublinie wykonujac opinie dla sadu. Byl opiekunem praktyk zawodowych dla studentow
Akademii Gorniczo-Hutnicze] oraz studentow Politechniki Lubelskiej. Organizowal praktyki
dla studentow w ramach wymiany miedzynarodowej programu Erasmus organizowanej przez
Politechnike Lubelska. Zainteresowania naukowe dotyczg zagadnien projektowania i
eksploatacji maszyn oraz urzadzen, ze szczegdlnym uwzglednieniem urzadzen transportu
bliskiego jakimi sa dzwigi. okreslane potocznie windami, tzn. modelowania. symulacji,
optymalizacji konstrukcji i obliczenia metoda elementdéw skonczonych (MES).

Nalezy rowniez nadmienic, ze dr inz. Pawel Lonkwic odbyt cztery staze naukowe na
Wydziale Mechanicznym Politechniki Lubelskiej i w Katedrze Transportu Linowego
Akademii Gorniczo-Hutniczej w Krakowie.

2. Ocena osiagniecia naukowego

Podstawowy wklad Habilitanta w dyscypling inzynieria mechaniczna sklada sie z
jednotematycznego cyklu 8 publikacji i jednego zgloszenia patentowego. a osiggnigcie
naukowe bedace podstawa ubiegania sie o nadanie stopnia doktora habilitowanego jest
zatytulowane ..Model matematyczny dzialania ukladu hamulec-prowadnica windy w celu
zwigkszenia jego efektywnosci”, w ktorym wykonano projekt i stanowisko badawcze, a
nastgpnie przeprowadzono symulacje modelu i zajeto sie rowniez procesami ukiadéw
dynamicznych. Prace te zostaly napisane i wydane w latach 2014-2020. Prezentowane
publikacje sa wspoétautorskie (poza jedna pozycja autorska) ze znacznym wkiadem dr Pawla
Lonkwic, ktorych udzial waha si¢ pomiedzy 30 a 100% i zostal poswiadczony przez
pozostatych wspoétautorow.
powiazane sa z praktyka inzynierska i przemystowa. W przemysle wigkszos¢ pracujacych
urzadzen podlega wptywom réznych drgan, co mocno oddziatuje na dynamike tych urzadzen.
Z reguly drgania te sa niepozadane i wplywaja niekorzystnie na konstrukcje powodujac
powstawanie pgknieé w materiale, co w ostatecznosci prowadzi do zniszczenia urzadzenia.
Znajomos$¢ zaleznosci kinematycznych i dynamicznych w takich urzadzeniach jest
zagadnieniem kluczowym przy projektowaniu i okreslaniu warunkéw pracy urzadzenia.
Budowanie modelu matematycznego realizuje si¢ na podstawie analitycznych réwnan lub na
bazie wynikéw badan otrzymanych z obiektu rzeczywistego.

Celem naukowym Autora w cyklu publikacji bylo opracowanie opisu
matematycznego ukladu hamulec-prowadnica, w ktéorvm ujeto nie tylko jego cechy
geometryczne, ale rowniez warunki wspolpracy poszezegélnych podzespolow z
uwzglednieniem zjawisk tarcia tocznego oraz Slizgowego, a takze zakladanej no$nosci, co
pozwolilo na wyprowadzenie jakosciowego modelu matematycznego badanego hamulca.
Pierwsza publikacja cyklu jest artykut opublikowany na tamach czasopisma Journal of
Vibroenginnering w 2014. Problem jaki zostal przedstawiony w publikacji byl zwigzany z
trwalym odksztalcaniem sie rolek poliuretanowych, bedacych glownymi elementami
Jezdnymi dzwigdéw hydraulicznych, na skutek diugotrwalych przestojow dzwigu. w wyniku
czego pogarszat sie¢ komfort podrézujacych. Dodatkowo w dzwigach o udzwigu powyzej 630
kg na skutek odksztalcen rolek obserwowano samoczynne, losowe wyzwalanie chwytaczy.
Dobrano taki typ poliuretanu, aby na skutek dluzszego przestoju zminimalizowac
odksztalcenie rolek. Zaproponowany skiad polimeru wplynal pozytywnie na uklad jezdny
dzwigu hydraulicznego efektem czego bylo zwigkszenie jego cichobieznosci.

Kolejna praca, dotyczy zagadnien zwiazanych z chwytaczami, opublikowana w 2015
r. na famach Chinese Journal of Mechanical Engineering. Dane uzyskane z analizy



istniejacych rozwigzan chwytaczy réznych typow postuzyly do weryfikacji geometrii
opracowanego rozwiazania chwytacza CHP2000. W artykule przedstawiono wplyw
konstrukcji chwytaczy na dlugosci drogi hamowania z uwzglednieniem wartosci skoku
jatowego rolki hamujacej. Przedstawiono ponadto wyniki analiz wptywu obciazenia na
dlugos¢ efektywnej drogi hamowania. a takze na predkosé opadajacej kabiny dzwigu w czasie
hamownia. Po sprawdzeniu poprawnosci projektu chwytacza oraz projektu ukfadu
pomiarowego wykorzystujgcego trojosiowy akcelerometr oraz optyczny czujnik pomiaru
drogi hamowania, wykonano wstgpne pomiary opoznienia oraz drogi hamowania.
Opracowana  konstrukcja chwytacza zostala poddana analizie MES. Wyniki
przeprowadzonych symulacji numerycznych oraz wstepnych badan eksperymentalnych
procesu hamowania chwytacza opublikowano w kwartalniku Eksploatacja i Niezawodnos¢ w
2015 r. Analizie poddano symulacje przemieszczania rolki chwytacza podczas hamowania z
pozycji neutralnej do pozycji maksymalnego polozenia. Wyniki obliczen numerycznych
przemieszczenia rolki hamujacej pod obciazeniem poréwnano z rezultatami badan
eksperymentalnych. poddajgc analizie dlugos¢ drogi hamowania. Na podstawie otrzymanych
wynikow, stwierdzono ze przeprowadzona analiza numeryczna wykazala jakosciowa i
ilosciowa zgodno$¢ wynikdéw z rezultatami badan doéwiadczalnych. prowadzonymi na
fizycznym modelu konstrukeji.

W kolejnym artykule opublikowanym w Journal of Vibroengineering w 2016
przedstawiono analiz¢ wykresow rekurencyjnych, stanowigcych pomoc w  analizie
otrzymanych przebiegdw. Analizie poddano takie wskazniki jak: - wskaznik rekurencji,
bedacy stosunkiem punktéow rekurencji do wszystkich punktow wykresu, - determinizm,
bedacy stosunkiem liczby punktéw tworzacych linie skosne wykresow do wszystkich
punktow, - laminarnosé, bedaca stosunkiem liczby punktow rekurencyjnych tworzacych linie
poziome do wszystkich punktéw wykresu, - $rednig dlugos¢ linii pionowych wykresow.
Zastosowanie w/w narzedzi analitycznych pozwolilo na potwierdzenie sformutowanej
hipotezy o wystepowaniu korelacji migdzy obciazeniem, droga hamowania oraz zmiennymi
warunkami eksploatacyjnymi.

Inne ujecie analizy procesu hamowania chwytaczy przedstawiono w artykule
opublikowanym w czasopismie Measurement w 2017. Analizie poddano szeregi czasowe
otrzymane na podstawie badan laboratoryjnych chwytaczy PP16 oraz CHP2000. Do analizy
danych wykorzystano wykresy opdznienia hamowania oraz ciagla transformate wavelet
CWT. W pracach uczestniczyt prof. z Uniwersytetu w Rio de Janeiro, ktéry wykorzystal
opracowany model z uzmiennionymi parametrami. faczac go z opracowang przez siebie
metodg optymalizacji. Wyniki tych prac zostaly opublikowane w czasopismie Meccanica w
2019. Optvmalizacji poddano kat krzywki oraz sile wywierang przez pakiet sprezyn
talerzowych. Na wstepie pracy zawarty zostal model matematyczny chwytacza CHP2000
uwzgledniajacy zarowno zaleznosci geometryczne jak i zaleznosci tribologiczne
wspdlpracujacych czesci. W oparciu o réwnania bilansu sit wyznaczono ostatecznie
jakosciowy model matematyczny obiektu badan opisujacy sile hamowania. Stwierdzono, ze
sifa sprezyn w wigkszym stopniu wptywa na niepewnos¢ pomiarowa niz kat krzywki, co w
rezultacie moze mie¢ wplyw na sprawno$¢ ukladu hamulcowego windy.

Kolejna praca dotyczaca optymalizacji powstata przy wspodtpracy z Akademig
Gorniczo-Hutnicza i zostala opublikowana w czasopismie Sustainability w 2019. W artykule
przedstawiono sposob optymalizacji ustroju nosnego dzwigu elektrycznego przy uzyciu
metody elementow skonczonych oraz obciazenia odleglego. Celem analizy bylo wykazanie,
ze istnieja przestanki do zmniejszenia masy ustroju oraz skrocenia czasu jego montazu przy
zachowaniu odpowiedniego wspotczynnika bezpieczenstwa oraz wymaganej jego sztywnosci.
Po wykonaniu obliczen numerycznych wykazano zmniejszenie wartosci naprezen
maksymalnych wg hipotezy Hubera-Misesa. skrocenie czasu montazu ustroju i zmniejszenia
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masy wiasnej ustroju (te dwa ostatnie czynniki wptywaja na koszty wytwarzania). W ramach
tvch prac powstat projekt urzadzenia do oceny stanu technicznego prowadnic. ktdory zostat
zgloszony przez Habilitanta do Urzedu Patentowego RP.

Nastepnie wraz z kolegami z Akademii Gorniczo-Hutniczej skupiono swoja uwage na
mozliwosci oceny stanu technicznego prowadnic z wykorzystaniem metod symulacyjnych, a
w szczegdlnosci rozproszonego pola magnetycznego. Wyniki prac zostaty szerzej opisane w
artykule opublikowanym w czasopismie Metals w 2020. Zastosowanie tej metody
symulacyjnej pozwolito na uzyskanie zadowalajacych wynikow oceny jakosciowej oraz
ilosciowej zuzycia prowadnic.

Prezentowane problemy naukowe sa aktualne i maja duze znaczenie poznawcze i
praktyczne. Posiadaja wysoki poziom trudnosci o czym moga $wiadczyé publikowane
artykuly na swiecie.

Autor przedstawia wlasne koncepcje i metody, ktore weryfikuje i wykazuje ich
przydatnos¢. Opracowat oryginalne modele i zbudowal stanowiska do badan. Prezentowany
opis matematyczny uktadu hamulec-prowadnica oraz analiza otrzymanych wynikéw badan
moze by¢ podstawa do wyeliminowania czasochfonnych oraz kosztownych metod
badawczych w odniesieniu do zapotrzebowania rynku. Ponadto moze on wyznaczaé kierunki
do projektowania nowvch oraz optymalizowania istniejacych rozwigzan. co doskonale
wpisuje si¢ w rozwoj nauki z zakresu inzynierii mechaniczne;j.

Dziatalnos¢ Habilitanta zostala ukierunkowana na rozna problematyke projektowania i
eksploatacji maszyn oraz urzadzen ze szczegélnym uwzglednieniem urzadzen transportu
bliskiego jakimi sa dzwigi.

Przedstawiony do oceny cykl publikacji jest spéjny tematycznie i tworzy jedna calosé.
Widoczne sa dokonania w rozwoju réznych modeli dynamicznych i metod ich identyfikacji.
Potwierdzeniem dokonan Habilitanta sg publikacje w renomowanych czasopismach na
swiecie przedstawiajacych powyzsze zagadnienia.

Z uwagi na duza trudnos¢ analizowanych zagadnien zaproponowane rozwiazania
wymagaja dalszych badan w celu ich lepszej weryfikacji.

Najwazniejsze osiagniecia naukowe Habilitanta opisane we wniosku to:

* opis matematyczny autorskiej konstrukcji hamulca, ktory nastepnie zostal wykorzystany
do stworzenia algorytmu, za pomoca ktorego wyznaczano wartos¢ obciazenia elementu
podatnego odpowiadajacego za wytworzenie sity hamowania. Przeprowadzone badania
umozliwity przeksztalcenie ogolnego, jakosciowego matematycznego modelu badanego
obiektu w ilosciowe zaleznosci cech konstrukcyjnych decydujgcych o efektywnosci
dziatania hamulca. Zastosowane w badaniach metody w wiekszosci sa znane. jednak ich
aplikacja w nowych obszarach wymagata kazdorazowo opracowania indywidualnych
procedur, co takze mozna uzna¢ za osiagnigcie naukowe, przyczyniajace si¢ do
rozszerzenia wiedzy w zakresie budowy i eksploatacji maszyn,

* opracowanie oraz wdrozenie mechanizmow zwigkszajacych bezpieczenstwo urzadzen
dzwigowych. Zdobyte w tym zakresie doswiadczenie wykorzystano opracowujac nowe. a
takze ulepszajac istniejace przyrzady technologiczne wdrozone w praktyce. stosujac do
tegco metode elementow skonczonych. Ich wykorzystanie pozwolito na ograniczenie
kosztéw wynikajgcych m.in. z minimalizacji pomytek w procesie produkcyjnym.

Podjety przez Dra Pawela Lonkwic problem naukowy jest aktualny i wainy z
naukowego i utylitarnego punktu widzenia oraz stanowi istotny wklad w rozwdj
dyscypliny naukowej inzynieria mechaniczna w obszarze ukladéw dynamicznych.



3. Ocena dorobku naukowo-badawczego

Dr inz. Pawel Lonkwic istotnie zwigkszyt dorobek naukowy w okresie od uzyskania
stopnia naukowego doktora (przed doktoratem 6 publikacji), a po doktoracie opublikowal
tgcznie 46 publikacji naukowvch: w tym 35 rozdzialdow w monografiach i 1 autorska
monografia. 8/(9) artykutow w czasopismach indeksowanych w bazie Journal Citation
Reports (JCR) oraz 37 w czasopismach z tzw. listy B MNiSzW. Sumaryczny impact factor
publikacji naukowych z listy JCR zgodnie z rokiem opublikowania wynosi 12,183. Wiele
artykulow jest opublikowanych w prestizowych czasopismach, posiadajacych wysoki Impact
Factor i sg to:

— Journal of Vibroengineering, IF = 0,617 i 0,398,

— Chinese Journal of Mechanical Engineering, IF = 0,531,

—~ Eksploatacja i Niezawodnos¢ - Maintenance and Reliability. IF = 1.248,
—  Measurement, [F = 2,218,

—  Meccanica, [F =2.316,

— Sustainability, [F = 2,596,

—  Metals, IF = 2,259.

Liczba cytowan wedlug bazy Web of Science wynosi 118 (bez autocytowan 86),
indeks Hirscha h = 7. Natomiast cytowania wedlug bazy Scopus to 86 (lagczna liczba
cytowan). a indeks h = 7.

Z wymienionych wyzej czasopism z listy JCR Habilitant jest samodzielnym autorem jednej z
prac Lonkwic P., Influence of friction drive lift gears construction on the length of braking
distance. Chinese Journal of Mechanical Engineering, vol. 28 (2). 20135, s. 363-368, IF 0,531.

Szkoda, ze Habilitant nie podat liczby cytowan do 8/(9) glownych publikacji. co
pokazaloby zainteresowanie tematyka badawcza. Kolejne zagadnienie to praca w czasopismie
Materials z 2019 r., czy jest wlaczona w jednotematycznego cyklu publikacji czy nie?

Powyisze wskazniki potwierdzajg aktywno$¢ naukowo-badaweza Habilitanta.

Patenty, wynalazki i wzory uzytkowe

Kandydat posiada w swoim dorobku 9 patentéw, w tym jeden patent samodzielny, 8 jako
wspdlautor oraz 6 zgloszen patentowych. | zgloszenie patentowe (Lonkwic P., Urzadzenie
indukcyjne do oceny stanu technicznego prowadnic dzwigowych. Zglaszajacy: Wyzsza
Szkota Ekonomii i Innowacji w Lublinie) jest bezposrednio zwiazane z 8 glownymi
publikacjami, a doktadniej z publikacjg w czasopismie Metals.

Udzial w konferencjach naukowych oraz seminariach

Habilitant prezentowal swoje prace, na 9 konferencjach po uzyskaniu stopnia doktora, migdzy
innymi na: XVII Miedzynarodowej Konferencji Naukowej pt.: ,Komputerowe systemy
wspomagania nauki, przemystu i transportu, Radom - Zakopane 2013; XI Migdzynarodowej
Konferencji Naukowej pt.: .Logistvka., Systemy Transportowe, Bezpieczenstwo w
Transporcie. Radom - Szczyrk 2014; XVIII Miedzynarodowej Konferencji Naukowej pt.:
.Komputerowe systemy wspomagania nauki, przemystu i transportu, Radom - Zakopane
2014; XIX Miedzynarodowej Konferencji Naukowej pt.: .,Logistyka. Systemy Transportowe,
Bezpieczenstwo w Transporcie, Zakopane 2015; XII Migdzynarodowej Konferencji
Naukowo-Technicznej pt.: . Logistyka, Systemy Transportowe, Bezpieczenstwo w
Transporcie, Szczyrk 2015; XIII Miedzynarodowej Konferencji Naukowo-Technicznej pt.:
..Technologiczne systemy Informacyjne w Inzynierii Produkeji”’, Kazimierz Dolny 2017; IV
Migdzynarodowej Konferencji Naukowej pt.: .Metody Komputerowe w Inzynierii




CMES’ 197, Kazimierz Dolny 2019; V Miedzynarodowej Konferencji Naukowej pt.: ..Metody
Komputerowe w Inzynierii CMES*20”, Lublin 2020. Ponadto bral udziat w pracach komitetu
naukowego 6 konferencji, migdzy innymi w 1% IFSA Frequency & Time Conference
Barcelona, Hiszpania 2019; 2" IFSA Frequency & Time Conference, Porto, Portugalia 2020:
7" International Conference on Sensors and Electronic Instrumentation Advances SEIA’
2021, Palma de Mallorca, Spain 2021.

Udzial w projektach badawczych

Kierowanie trzykrotne projektami i uczestnictwo w 16 projektach badawczvch (lata 2011 ~
2021) finansowanych migedzy innymi przez takie instytucje jak: Narodowe Centrum Badan i
Rozwoju (7 krotne finansowanie); ze srodkéw Unii Europejskiej w ramach Europejskiego
Funduszu Spolecznego: przez Europejski Fundusz Rozwoju Regionalnego, Europejski
Fundusz Spoteczny oraz Fundusz Spdjnosci na lata 2014-2020 Ministerstwa Rozwoju.
Habilitant recenzowat rézne wnioski i projekty facznie 25 krotnie.

Prace badawcze na rzecz przemysiu oraz ekspertyzy

W latach 2012 — 2021 wykonywal badania. projekty i prace zlecone na rzecz przemystu
(Autor podaje liczbe 63 wdrozenia przemystowe, szkoda ze nie sa te informacje poparte
listami potwierdzajacymi wdrozenia). Habilitant wykonat 22 ekspertyzy i opinie zlecone,.
miedzy innymi do sadu, prokuratury.

Przedstawiony do oceny dorobek naukowo-badawczy dra inz. Pawela Lonkwic oceniam
jako pozytywny, chociaz wzmocnieniem oceny w tym zakresie byloby przedstawienie
listow potwierdzajacych wdrozenia przemyslowe, poniewaz wykonywanie projektow nie
jest jednoznaczne z wdrozeniami przemyslowymi.

4. Ocena dorobku dydaktycznego, organizacyjnego i w zakresie popularyzacji nauki

Dr inz. Pawel Lonkwic prowadzit w Wyzszej Szkole Ekonomii i [nnowacji w Lublinie
wyktady, ¢wiczenia oraz zajgcia laboratoryjne z Metrologii, Mechaniki Technicznej.
Wytrzymatosci Materialow, Automatyki, Teorii Mechanizméw i Maszvn, Napedow i
Sterowania. Metod Numerycznych Analizy MES, Komputerowego Wspomagania
Projektowania CAD i Mechaniki Plynow. Ponadto w Panstwowej Wyzszej Szkole
Zawodowej (PWSZ) w Chelmie prowadzit zajecia ze Spawalnictwa (wyklad. laboratorium),
Podstaw Konstrukcji Maszyn (wyklad, ¢wiczenia i projektowanie), Prace Przejsciowa i
Seminarium Dyplomowe. Pracujgc w PWSZ w Chelmie aktywnie uczestniczyl w budowaniu
i rozwoju laboratorium Spajalnictwa tworzac dla niego programy nauczania. Jest
wspolautorem ksigzki pt.: ..Spajalnictwo™ bedacej zbiorem wytycznych do prowadzenia
laboratorium. Podczas redagowania tej ksiazki przygotowal 7 z 13 rozdzialow. jak réwniez
opracowatem redakcje caltej ksiazki oraz projekt okladki. Ksiazka do laboratorium zostala
wydana za zgodg rektora PWSZ w Chelmie. Na zlecenie Polskiego Towarzystwa
Producentow Dzwigow w 2018 roku wykonal recenzje podrecznika pt.: .Dzwigi
hydrauliczne™, ktéra ukazata sie na tamach czasopisma Magazyn Dzwig. W 2020 roku byt
wspotautorem  ksigzki pt.: ..Metoda elementow skonczonvch — przyktady obliczen
numerycznych w programie SOLIDWORKS Simulation™, ktéra zostala wydana przez
Wydawnictwo PWSZ w Chetmie. Rowniez w 2020 roku wydana zostata ksiazka pt.: ..Dzwigi
clektryczne. Podstawy budowy, zasada dzialania” wydana pod patronatem Polskiego
Stowarzyszenia Producentéw Dzwigdw, do ktorej przygotowal 4 rozdziaty. Jako pracownik
naukowo-dydaktyczny byt réwniez promotorem 20 prac inzynierskich obronionych w PWSZ
w  Chetmie, 10 prac magisterskich oraz inzynierskich obronionych na Wydziale



Mechanicznym Politechniki Lubelskiej, ktore dotyczyly szerokiego spektrum zagadnien
projektowania i modelowania cz¢sci urzadzen transportu bliskiego, urzadzen symulacyjnych
oraz wytwarzania czgsci maszyn. Ponadto wykonal 16 recenzji prac inzynierskich. W ramach
wspdlpracy z Wyzsza Szkolg Ekonomii i Innowacji byl promotorem 1 pracy inzynierskiej.
Obecnie Habilitant jest promotorem pomocniczym w przewodzie doktorskim mgr inz. Kamila
Szydlo pt.: .Metoda oceny komfortu uzytkowania dZzwigow osobowych™ ktory zostal
wszezety dnia 16 marca 2016 roku przez Rade Wydzialu Mechanicznego Politechniki
Lubelskiej.

W latach 2014 + 2020 byt czlonkiem wydziatowej komisji ds. jakosci ksztalcenia
dzialajacej na Wydziale Mechanicznym Politechniki Lubelskiej. Obecnie jest redaktorem
dzialowym w kwartalniku Obrobka Metalu oraz recenzentem miegdzy innymi w Applied
Computer Science, Advances in Science and Technology Research Journal 1 innych
czasopismach zagranicznych. W ramach aktywnosci zawodowej posrednio zwigzanej ze sferg
naukowo-techniczng wielokrotnie wykonywat opinie zlecone przez wymiar sprawiedliwosci
petnigc funkcje bieglego sadowego przy Sadzie Okregowym w Lublinie.

W projektach peinit funkcje¢ cztonka zespotu konkursowego i funkcje cztonka zespotu
opiniujacego oraz czlonka kapituty konkursowej. Wielokrotnie uczestniczyl w projektach
takich jak: INNOTECH. Inzynier gwarancja jakosci, MEGAkompetentny inzynier
TRANSPORTU/PRODUKCIJI pelniac role zaréwno wykonawcy jak i przygotowujac
materiaty dydaktyczne z zakresu wytrzymalosci materialdéw, rysunku technicznego oraz
modelowania 3D. Bierze czynny udzial w organizowaniu cyklicznych spotkan w Polskim
Towarzystwie Spawalniczym oraz w Polskim Towarzystwie Zarzadzania Produkcja. Do 2016
roku uczestniczyl w pracach V Komitetu Programowego dziatajacego przy Urzedzie Dozoru
Technicznego (UDT). Byl opiekunem praktyk zawodowych dla studentéw Akademii
Gorniczo-Hutniczej oraz studentdéw Politechniki Lubelskiej. W ramach tej dzialalnosci
przygotowywal programy praktyk, prowadzil nadzoér calosciowy (opracowanie programu,
miejsca, szkolenia BHP, seminarium) praktyk organizowanych w ramach programéw
majacych na celu zwiekszenie kompetencji nauczycieli zawodow technicznych. Organizowat
praktyki dla studentow w ramach wymiany miedzynarodowej programu Erasmus
organizowanej przez Politechnike Lubelska przygotowujac plan praktyk, nadzor, szkolenia
BHP oraz stanowiskowe w jezyku angielskim. Odbyl 2 staze naukowe na Wydziale
Mechanicznym Politechniki Lubelskiej oraz 2 staze naukowe w Katedrze Transportu
Linowego Akademii Gérniczo-Hutniczej w Krakowie.

Dr inz. Pawel Lonkwic jest cztonkiem nastgpujacych organizacji naukowych:

* Polskie Towarzystwo Spawalnicze, od 2012,

« V Komitet Programowy dziatajacy przy UDT majacy w swoich kompetencjach
sprawy Certyfikacji Osob Obstugujacych i Konserwujacych Urzadzenia Transportu Bliskiego
oraz Osob Napetniajacych Zbiorniki Cisnieniowe Przenosne. od 2013,

* Polskie Towarzystwo Zarzadzania Produkcja, od 2013,

» Towarzystwo N-T. Obrabiarek i Narzedzi Stowarzyszenia Inzynieréw i Technikéw
Mechanikow Polskich (SIMP), od 2020.

Za swoja dzialalno$¢ naukowg zostal nagrodzony pierwszym miejscem w
miedzynarodowym konkursie Project of the Year 2020, w zakresie Elevators — Upgrades and
Repairs, zorganizowanym przez ELEVATOR WORLD Inc. Tytut projektu: Device for
Assessment of Technical Condition of Guides. Nowy Jork 2020.



Dorobek dra inz. Pawela Lonkwic dotvezacy dydaktyki, organizacji i w zakresie
popularyzacji nauki wskazuje na aktywng dzialalnos¢ i oceniam go pozytywnie.

5. Whniosek koncowy

Habilitant po doktoracie w znaczacy sposob zwigkszyl swoj dorobek naukowy. co
znalazlo wyraz w licznych publikacjach, projektach, udziale w wielu krajowych oraz
zagranicznych konferencjach naukowych. Mocna strong wniosku jest prowadzenie badan
naukowych i udokumentowana umiej¢tnos¢ publikowania w uznanych periodykach prac
naukowych oraz dziatalnos¢ dydaktyczna i organizacyjna na rzecz Panstwowej Wyzszej
Szkoty Zawodowe] w Chelmie i Wyzszej Szkoty Ekonomii i Innowacji w Lublinie. W
zwigzku z powyzszym uwazam, ze dr inz. Pawel Lonkwic spelnia wymagania stawiane
osobom ubiegajacym sie o stopien doktora habilitowanego okreslone przez art. 218 ustawy z
dnia 20 lipca 2018 r. - Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2020 r. poz. 85. z
pozn. zm.) 1 na tej podstawie wnoszg¢ o nadanie Jemu stopnia doktora habilitowanego nauk
inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.
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