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dra inz. Lukasza Knypinskiego

W zwigzku z ubieganiem si¢ o uzyskanie stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk
inzynieryjno — technicznych w dyscyplinie Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i

Technologie Kosmiczne

1.  Podstawa formalna opracowania recenzji

Recenzja zostala opracowana na zlecenie prof. dr hab. inz. Wojciecha Szelgga,
Przewodniczacego Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie
Kosmiczne Politechniki Poznanskiej (pismo DR-012/1752023 z dnia 20 grudnia 2023r.)

Podstawg opracowania recenzji stanowily przekazane recenzentowi:

»Kopia wniosku o przeprowadzenie postgpowania habilitacyjnego w dziedzinie
nauk inzynieryjno —technicznych w dyscyplinie automatyka, elektronika,
elektrotechnika i technologie kosmiczne™ autorstwa dr. inz. Lukasza Knypinskiego
w postaci oprawionego dokumentu liczacego 11 zalgcznikow.

— Skany dokumentoéw w postaci elektroniczne;.

2.  Informacje ogélne

Pan dr inz. Lukasz Knypinski jest absolwentem Wydziatu Elektrycznego Politechniki
Poznanskiej.

Pracg dyplomowa pt. ,Projekt stanowiska do badania aktuatora o ruchu obrotowym”
obronil w 2006 roku. Promotorem pracy byt dr inz. Krzysztof Kowalski.

Prac¢ doktorskg pt. ,,Optymalizacja silnikow o magnesach trwalych na podstawie

polowo - obwodowego modelu zjawisk elektromagnetycznych” obronit w 2016 roku



w Politechnice Poznanskiej. Promotorem pracy byl prof. dr hab. inz. Lech Nowak.
Recenzentami pracy byli: prof. dr hab. inz. Marian Lukaniszyn i prof. dr hab. inz. Wojciech
Szelag.

Od 2006 do 2010 roku byt stuchaczem studiéw doktoranckich w Instytucie Elektrotechniki
Przemystowej Politechniki Poznanskiej. Nastgpnie w latach 2010 - 2011 obejmowat
stanowisko starszego referenta ds. badawczych w projekcie ,,Nowa generacja napedéw
elektrycznych do pomp i wentylatoréw dla gornictwa”.

W latach 2011 - 2019 pracowal na stanowisku asystenta na Wydziale Automatyki,
Robotyki i Elektrotechniki w Zakladzie Mechatroniki i Maszyn Elektrycznych Politechniki
Poznanskiej, a nastgpnie od 2019 roku na stanowisku adiunkta w Zaktadzie Mechatroniki i
Maszyn Elektrycznych tejze uczelni.

Udokumentowany dorobek naukowy Habilitanta zgodnie z zestawem zawartym w bazie
publikacji Biblioteki Politechniki Poznanskiej wynosi 90 publikacji. Po obronie pracy
doktorskiej 49 publikacji.

3. Ocena publikacji Habilitanta stanowigcego ,,0siggniecie naukowe” w rozumieniu
art. 219 ust. 1 pkt. 2 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i
nauce.

Habilitant swoje gléwne osiagnigcie naukowe przedstawil w formie cyklu artykulow
naukowych zlozony z dziesieciu publikacji i zatytutowanym:
wEfektywne metody optymalizacji urzgdzen elektromagnetycznych opisanych polowymi
modelami zjawisk”

[Al] Lukasz Knypinski, Optimal design of the rotor geometry of line-start permanent magnet
synchronous motor using the bat algorithm, Open Physics, vol. 15, no.1, pp. 965 — 970, 2017,
https://doi.org/10.1515/phys-2017-0119. IF: 0.755, MNiSW: 15, 40 pkt.

[A2] Lukasz Knypinski, Krzysztof Kowalski, Lech Nowak, Constrained optimization of the
magnetostrictive actuator with the use of penalty function method, COMPEL - The international
journal for computation and mathematics in electrical and electronic engineering, vol. 37, no. 5,
pp. 1575 — 1584, 2018, https://doi.org/10.1108/COMPEL-12-2017-0555. IF: 0.705, MNiSW:
15, 40 pkt.

[A3] Lukasz Knypinski, Adaptation of the penalty function method to genetic algorithm in
electromagnetic devices designing, COMPEL - The international journal for computation and
mathematics in electrical and electronic engineering, vol. 38, no. 4, pp. 1285 — 1294, 2019,
https://doi.org/10.1108/COMPEL-12-2017-0555. IF: 0.590, MNiSW: 40 pkt.

[A4] Lukasz Knypinski, Karol Paweloszek, Yvonnick Le Manech, Optimization of Low - Power
Line-Start PM Motor Using Gray Wolf Metaheuristic Algorithm, Energies, vol. 13, no. 5, 2020,
https://doi.org/10.3390/en13051186. IF: 3.004, MEIN: 140 pkt.




[A5] Lukasz Knypinski, Constrained optimization of line-start PM motor based on the gray wolf
optimizer, Eksploatacja i Niezawodno$¢ — Maintenance and Reliability, vol. 23, no. 1, pp. 1 —
10, 2021 https://doi.org/10.17531/ein.2021.1.1. IF: 2.176, MEIN: 140 pkt.

[A6] Lukasz Knypinski, Sebastian Kuroczycki, Fausto Pedro Garcia Marquez, Minimization of
Torque Ripple in the Brushless DC Motor Using Constrained Cuckoo Search Algorithm,
Electronics, vol. 10, no. 18, s. 2299-1-2299-20, 2021,
https://doi.org/10.3390/electronics10182299. 1F: 2.394, MEiN: 100 pkt.

[A7] Lukasz Knypinski, Performance analysis of selected metaheuristic optimization algorithms
applied in the solution of an unconstrained task, COMPEL — The international journal for
computation and mathematics in electrical and electronic engineering, vol. 41, no. 5, pp. 1271 —
1284, 2022, https://doi.org/10.1108/COMPEL-07-2021-0254. IF: 0.808, MEiN: 40 pkt.

[A8] Lukasz Knypinski, Ramesh Devarapalli, Yvonnick Le Menach, Constrained optimization of the
brushless DC motor using salp swarm algorithm, Archives of Electrical Engineering, vol. 71,
no. 3, pp. 775 — 787, 2022, https://doi.org/10.24425/aee.2022.141684. MEiN: 100 pkt.

[A9] Lukasz Knypinski, Frederick Gillon, Sizing by optimization of line-start synchronous motor,
COMPEL — The international journal for computation and mathematics in electrical and
electronic engineering, vol. 41, no. 2, pp. 690 — 702, 2022, https://doi.org/10.1108/COMPEL-
06-2021-0221. IF:0.808, MEiN: 40 pkt.

[A10] Lukasz Knypinski, A novel hybrid Cuckoo Search Algorithm for optimization of a line-start
PM synchronous motor, Bulletin of the Polish Academy of Sciences: Technical Sciences, vol.
71, no. 1, pp. 1 — 8, 2023, https:/doi.org/10.24425/bpasts.2023.144586 IF: 1.515, MEIN: 100
pkt.

Cykl publikacji przedstawiony we wniosku habilitacyjnym posiada lgcznie 780
punktow wg MEiIN i odpowiednio Impact Factor wynoszacy 12,755

3.1 Zakres i aktualnos$¢ tematyki

Ocenia sig, Zze ok. 60-70 % wyprodukowanej globalnie energii elektrycznej zuzywana jest
w przemysle przez elektryczne uktady napgdowe. Wigkszos¢ przetwornikow energii stanowig
silniki indukcyjne klatkowe pracujace ze stata predkoscia (bez przeksztattnikow
czgstotliwosci) 1 posiadajagce stosunkowo niskg klas¢ sprawnos$¢ energetycznej - IE1.
Podniesienie klasy sprawnoéci energetycznej takich silnikéow do poziomu IE4 (super
premium) powoduje znaczne oszczednosci energii elektrycznej pobieranej przez silniki
indukcyjne z systemu elektroenergetycznego. Wydaje sig, ze poziom sprawnosci IE4 zbliza
si¢ do wartosci maksymalnej i jego zwigkszenie bedzie ograniczone.

Dalsze powigkszanie sprawnosci 7 i wspotczynnika mocy cos@g mozliwe jest poprzez
zastosowanie  silnikow  synchronicznych o magnesach trwalych z  rozruchem
bezposrednim - LSPMSM. Konstrukcja takich silnikéw bazuje najczesciej na elementach
konstrukeyjnych maszyn indukcyjnych. Daje to mozliwo$¢ zamiany okreslonej grupy

silnikéw indukcyjnych silnikami synchronicznymi.



Biorgc dodatkowo pod uwage, ze w dobie panujacego od kilku lat globalnego kryzysu
energetycznego i gwaltownego rozwoju systemow odnawialnych zrédel energii, w tym
energii wiatrowej poczynajac od generatoréw duzej mocy i planowanych matych,
przydomowych generatoréw wiatrowych o mocach do kilkudziesigciu kilowatéw, w ktérych
stosuje si¢ wylgcznie maszyny o wzbudzeniu od magnesow trwalych, mozna stwierdzié, ze
praca badawcza podjeta przez Habilitanta i dotyczaca optymalizacji konstrukcji
maszyn elektrycznych o magnesach trwalych stanowi bardzo aktualny temat.

Oprocz silnikéw synchronicznych LSPMSM podiaczanych bezposrednio do sieci szerokie
zastosowanie znalazty silniki synchroniczne PMSM zasilane z przeksztattnikow
energoelektronicznych i silniki bezszczotkowe pradu stalego BLDC réwniez zasilane z
przeksztattnikow energoelektronicznych zwanych komutatorami elektronicznymi, ktore
stanowig obecnie coraz wigksza grupg regulowanych uktadow napedowych, w tym ukladéw
napedowych pojazdéw elektrycznych i hybrydowych. Habilitant przeprowadzit
optymalizacj¢ konstrukcji takich silnikéw [A8] i ich uktadow zasilajgco - sterujacych [A6].

Habilitant przedstawit w cyklu tematycznie powigzanych ze sobg publikacji dziesigé
artykutow dotyczacych niedeterministycznej optymalizacji konstrukeji elektromechanicznych
przetwornikdw energii.

° Szes¢  artykutéw  dotyczy  zagadnien optymalizacji  konstrukcji  silnikow
synchronicznych o magnesach trwalych z rozruchem bezposrednim LSPMSM:
[Al, A4, A5, A7, A9, A10].

° Dwa artykuly dotyczg silnikéw BLDC. W tym jeden dotyczy optymalizacji struktur
takiego  silnika  [A8]. Natomiast drugi artykul optymalizacji  ukladu
zasilajaco - sterujgcego silnik BLDC [A6].

. Dwie prace dotycza optymalizacji konstrukcji aktuatoréw [A2, A3].

W artykule [Al] Habilitant przedstawit zastosowanie algorytmu nietoperza do
optymalizacji konstrukcji (geometrii) wirnika silnika synchronicznego o magnesach trwatych
i rozruchu bezposrednim. Autor zaproponowal adaptacj¢ tego algorytmu do ograniczen
zwigzanych z konstrukcjg maszyn elektrycznych.

W artykule [A2] zostala przedstawiona konstrukcja aktuatora magnetostrykcyjnego
przeznaczonego do napgdu zaworu komory roboczej dziala plazmowego. Uklad
charakteryzuje si¢ bardzo duza dynamika (czasem reakcji). Opracowano oprogramowanie

umozliwiajgce optymalizacje struktury obiektu.



W artykule [A3] Habilitant przestawil obliczenia optymalizacyjne aktuatora
elektromagnetycznego W modelu matematycznym aktuatora przedstawil réwnania pola
elektromagnetycznego z uwzglednieniem nieliniowych charakterystyk ferromagnetykow.

Procedura obliczen jest oparta o algorytm genetyczny. Autor zaproponowal adaptacje
algorytmu polegajacg na zmianie wspotczynnika kary w kazdej iteracji, co wplynglo na
skrocenie czasu obliczen.

W artykule [A4] przedstawiono wyniki obliczen projektowych i badan laboratoryjnych
silnika synchronicznego o magnesach trwalych LSPMSM wykonanego na bazie

zmodyfikowanego silnika indukcyjnego klatkowego o mocy znamionowej P, =250W,

predkosci obrotowej n, =13800br./ min. i znamionowym momencie 7, =1,73Nm.

Do projektowania silnika zastosowano procedur¢ optymalizacyjng wykorzystujgca
algorytm szarych wilkéw, co pozwolilo na optymalny wyb6r wymiaréw geometrycznych
magnesow trwatych umieszczonych na wirniku. Przedstawiono podstawowe charakterystyki
silnika i poréwnano je z bazowym silnikiem indukcyjnym. Wyniki badan charakterystyk
swiadczg o zdecydowanie lepszych charakterystykach zmodyfikowanego silnika z bazowg
maszyng indukcyjna. Szkoda, ze nie przedstawiono rowniez charakterystyki zmian

wspolczynnika mocy cos¢ od wartosci momentu 7 .

W artykule [5] Habilitant przeprowadzit obliczenia symulacyjne silnika synchronicznego
o magnesach trwalych z rozruchem bezposérednim wykonanym na bazie silnika indukcyjnego

klatkowego o mocy P, =5,5kW, predkosci obrotowej n, =9600br/min. W procedurze

optymalizacyjnej zastosowano metodg szarych wilkow z ograniczeniami.

W pracy |6] przedstawiono uklad sterowania silnikiem bezszczotkowym BLDC, w
ktéorym, za pomocg algorytmu poszukiwania kukufczego, okre$lono wymagany przebieg
napigcia zasilajagcego silnik  zapewniajgcy maksymalng warto$¢ $rednia momentu
elektromagnetycznego przy zadanej wartosci tetnien tego momentu. Takie rozwigzanie
wymaga w poczgtkowej czesci kazdego polokresu migdzyfazowego napigcia wyjsciowego
falownika (komutatora elektronicznego) praktycznie skokowego zwigkszenia napigcia
zasilania falownika do wartodci Uy =¢U,, [A6],rys.9.aib.

W praktyce =zaciski (szyny) =zasilajace falownik napigcia musza by¢ zablokowane
rownoleglym kondensatorem o znacznej (milifaradowej) pojemnosci i umieszczonym jak
najblizej modutéw tranzystorowych (K. Krykowski: Silniki PM BLDC 2015, s. 160; M.
Nowak, R. Barlik, J. Rgbkowski: Poradnik inzyniera energoelektronika, T2. 2015 s. 420).



Kondensator blokujacy zaciski falownika spetnia role ,,dynamicznego” zrédla napiecia
zapewniajac poprawna prace falownika.
Skokowe zmiany napigcia zasilania U, wystgpujace z czgstotliwoscia szeéciokrotnie

wigksza od czestotliwos¢ zasilania silnika, doprowadza w takim uktadzie do plynigcia
niedopuszczalnie duzych (awaryjnych) pradéw pomiedzy zrédlem zasilania DC i
kondensatorem blokujgcym zaciski falownika.

Uktad zasilania falownika przedstawiony w publikacji [A6] pracuje poprawnie tylko w
modelu matematycznym, ktory zaktada, ze zrodlo zasilania jest idealnym zrédtem napiecia i
pomigdzy falownikiem i tym Zrédlem nie ma Zzadnych indukcyjnosci pasozytniczych oraz nie
wystepuje, niepotrzebny w takim przypadku, kondensator.

Najprostszym rozwigzaniem problemu zasilania, jakie widzi recenzent, byloby
zastosowanie falownika tréjpoziomowego, ktéry pozwolitby na forsowanie pradu fazowego
w poczatkowej czesci okresu napigcia miedzyfazowego na odcinku czasu 7. Mozna rowniez

zasila¢ falownik dwupoziomowy napigciem o wartosci U = £U,, i po zakonczeniu procesu

forsowania napigcia (odcinek czasu 7 ) wprowadzi¢ modulacje PWM zapewniajgcg wartosc
srednig napigcia rowng U,

W artykule [A7] Habilitant przedstawit analiz¢ efektywnosci wybranych pigciu metod
optymalizacji, w tym jednej autorskiej, dla przypadku optymalizacji silnika synchronicznego
z rozruchem bezposrednim LSPMSM o mocy P, =3,0kW.

W artykule [A8] przedstawiono przeprowadzono optymalizacje z ograniczeniami
wymiarow geometrycznych silnika bezszczotkowego BLDC. Do optymalizacji wykorzystano
metode salpéw bedacy odmiang algorytmu inteligencji roju. W pracy przedstawiono przebiegi
chwilowej warto$ci momentu elektromagnetycznego i okreslono wspolczynnik jego tetnien.

W pracy nie przedstawiono, najprawdopodobniej ze wzgledu na ograniczona objetosé
pracy, ukladu zasilania silnika, oraz przebiegéw sity elektromotorycznej rotacji i pradow
stojana, co znacznie polepszyloby jej komunikatywnosc.

W artykule [A9] przedstawiono opracowanie wiasne Habilitanta do kompleksowej
optymalizacji silnika synchronicznego o rozruchu bezposrednim. Zmienne decyzyjne
obejmuja 9 parametréw stojana i wirnika. Opracowana metoda zdecydowanie skrocita czas
trwania procesu optymalizacji. (Na rys.7 publikacji jest pomytka redakcyjna opisujaca skale
czasu).

W artykule [A10] przedstawiono nowatorska metode hybrydowa bedaca polgczeniem

klasycznej metody kukutki i deterministycznej metody Hooka — Jeeves’a. Opracowana
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metoda wykazata bardzo dobrg zbieznos¢. Habilitant opracowat algorytm i oprogramowanie

do obliczen optymalizacyjnych silnika synchronicznego o rozruchu bezposrednim.

Przedstawiony powyzej cykl dziesigeciu powigzanych ze sobg artykuléw naukowych

opublikowanych w czasopismach naukowych jest ujety w wykazie sporzadzonym

zgodnie z przepisami wydanymi na podstawie art. 267 ust.2 pkt 2 lit.

3.2

Zakres i aktualnos$¢ tematyki

Glownym celem badan Habilitanta byto zaadaptowanie i stworzenie nowych polowych i

sprz¢zonych modeli elektromechanicznych przetwornikow energii przeznaczonych do

procedur optymalizacji. Gléwne osiagnigcia Habilitanta w tym zakresie to:

Polowo - obwodowy model bezszczotkowego silnika pradu statego (BLDC)
uwzgledniajacy zjawiska nieliniowosci obwodu magnetycznego.

Polowo - obwodowy model aktuatora elektromagnetycznego z uwzglednieniem
regulatora pracujgcego w zamknietej petli regulacji.

Polowo - obwodowy model silnika BLDC uwzgledniajacy réwnania rGwnowagi
mechanicznej oraz uktadu komutatora elektronicznego.

Polowo - obwodowy model aktuatora magnetostrykcyjnego.

Model silnika BLDC o parametrach skupionych, w ktérym wartosci indukcyjnosci
(wlasnych i wzajemnych) oraz wartosci sity elektromotorycznej wyznaczane sg z
wykorzystaniem metody elementow skonczonych.

Polowo - obwodowy model aktuatora elektromagnetycznego.

Polowo -obwodowy model silnika synchronicznego o rozruchu bezposrednim.,

Drugim celem Habilitanta byla modyfikacja procedur optymalizacyjnych, ktéra pozwala

na

ich wspolpracg z zaawansowanymi numerycznymi modelami symulacyjnymi

elektromechanicznych przetwornikéw energii (maszyn elektrycznych). Gléwne osiagniecia

Habilitanta w tym zakresie to:

Synchroniczne silniki o wzbudzeniu elektromagnetycznym przeznaczone do napedu
elektrycznego pojazdow [7].

Nowatorskie konstrukcje aktuatorow elektromagnetycznych [8].

Synchroniczne silniki o wzbudzeniu hybrydowym [9].

Generatory i silniki magnetoelektryczne o strumieniu poprzecznym [10, 11].
Aktuatory piezoelektryczne oraz magnetostrykcyjne [12, 13].

Reluktancyjne silniki synchroniczne wspomagane magnesami trwatymi [14].



e Maszyny o strukturze Verniera [15].

» Reluktancyjne silniki synchroniczne o rozruchu bezposrednim [16].
e Liniowe silniki synchroniczne [17, 18],

e Wielofazowe silniki synchroniczne z magnesami trwatymi [19].

e Magnetoelektryczne silniki o strumieniu poprzecznym [20].

3.3  Podsumowanie oceny osiagnie¢cia naukowego

Podsumowujgc uwazam, ze opiniowane ,,0siggnigcie naukowe” pt. ,, Efektywne metody
optymalizacji urzqdzen elektromagnetycznych opisanych polowymi modelami zjawisk”
spetnia wymogi art. 219 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i
nauce i wnosi, w dostatecznym stopniu, znaczacy wklad Habilitanta w rozwdéj dyscypliny

Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne.

4. Ocena pozostalych osiagnieé §wiadczacych o istotnej aktywnosci naukowe;j
Habilitanta
4.1 Charakterystyka dorobku publikacyjnego
Habilitant w zlozonym wniosku przedstawit pelny wykaz dorobku publikacyjnego przed i
po uzyskaniu doktoratu.
4.1.1 Publikacje rozdzialéw w monografiach naukowych:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 11 publikacji.
Po uzyskaniu stopnia doktora - | publikacja.
4.1.2 Artykuly naukowe w czasopismach naukowych:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 17 publikacji
Po uzyskaniu stopnia doktora - 23 publikacje
4.1.3 Publikacje w materialach konferencyjnych:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 21 publikacji
Po uzyskaniu stopnia doktora - 18 publikacji
4.2 Wystapienia na krajowych lub miedzynarodowych konferencjach naukowych, z
wyszczegoblnieniem przedstawionych wykladéw na zaproszenie i wykladow
plenarnych:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 22 wystapienia.
Po uzyskaniu stopnia doktora — 20 wystgpien.
4.3 Udzial w komitetach organizacyjnych i naukowych konferencji krajowych i

miedzynarodowych:



Po uzyskaniu stopnia doktora — 5 udzialow w konferencjach.
4.4 Uczestnictwo w pracach zespoléw badawczych:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — | udziat
Po uzyskaniu stopnia doktora — 2 udziaty
4.5 Odbyte staze i pobyty naukowe:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 2 pobyty
Po uzyskaniu stopnia doktora — 4 pobyty
4.6 Czlonkostwo w komitetach redakcyjnych i radach naukowych:
Po uzyskaniu stopnia doktora — 10 czlonkostw
4.7 Recenzje artykuléw naukowych:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 14 artykutéw w czasopismach
Po uzyskaniu stopnia doktora — 1 ksigzka, 136 artykuléw w czasopismach i 34 w
materiatach konferencyjnych.
4.8 Uczestnictwo w programach miedzynarodowych:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 1 udzial
Po uzyskaniu stopnia doktora 1 - udziat
4.9 Udzial w zespolach badawczych:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 2 udzialy
Po uzyskaniu stopnia doktora 6 - udziatow
4.10 Miedzynarodowe i krajowe nagrody:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 3 nagrody
Po uzyskaniu stopnia doktora 6 - nagrod
4.11 Wspélpraca z otoczeniem gospodarczym:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 2 aktywnosci
Po uzyskaniu stopnia doktora 2 aktywnosci
4.12. Wykaz wykonanych ekspertyz:
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 7 ekspertyz
Po uzyskaniu stopnia doktora 7 ekspertyz
5. Informacje naukometryczne
5.1 Sumaryczny Impact Factor
Przed uzyskaniem stopnia doktora — [F=2,257
Po uzyskaniu stopnia doktora - [F=32,574
6 Liczba cytowan po uzyskaniu stopnia doktora:

Web of Science: 234 (151 obce) Index Hirscha 10 (7)
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Scopus; 256 (173 obce) Index Hirscha 11 (7)
Google Scholar: 387 (256 obce) Index Hirscha 12 (9)
liczba punktéw MNiSW/MEN
Przed uzyskaniem stopnia doktora — 212 pkt.
Po uzyskaniu stopnia doktora — 151 przed 31.08.2019r.
Po uzyskaniu stopnia doktora — 1730 po 31.08.2019r.
Informacja o dzialalnosci dydaktycznej:
Habilitant prowadzit 13 réznych zaje¢ dydaktycznych w Politechnice Poznanskie;.
Oraz 3 wyktady dydaktyczne w Lille University.
Byt promotorem 15 prac dyplomowych oraz recenzentem 20 prac dyplomowych.
Habilitant jest rOwniez bardzo aktywny w popularyzacji nauki.

Jest cztonkiem stowarzyszen naukowych: PTETIS i Emerald Literati Network.

Podsumowanie i konkluzja oceny

Po zapoznaniu si¢ z przedstawionym przez dra inz. Lukasza Knypinskiego
Cyklem artykutéw naukowych zlozony z dziesigeciu publikacji i zatytulowanym:
» Efektywne metody optymalizacji urzqdzen elektromagnetycznych opisanych polowymi
modelami zjawisk”.

Stwierdzam, ze spelnia on wymogi art. 219 Ustawy Prawo o szkolnictwie wyzszym
i nauce i w dostatecznym stopniu wnosi znaczny wklad Habilitanta w rozwdj
dyscypliny Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne.
Analiza dorobku naukowego, niewliczonego do gléwnego ,,0siagnigcia naukowego”,
wskazuje na bardzo wysokg aktywnos¢ naukowa Kandydata w rozumieniu w/w.
Ustawy. Biorge pod uwage powyzsze, stwierdzam, ze osiggnigcia naukowe, osiagnigcia
dydaktyczne oraz aktywnos¢ organizacyjna dra inz. Lukasza Knypinskiego spetniajg
wymogi Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce.
Niniejszym jestem zdecydowany przychyli¢ si¢ do poparcia wniosku o nadaniu
dr. inz. Lukaszowi Knypinskiemu stopnia naukowego doktora habilitowanego w
dziedzinie nauk inzynieryjno - technicznych w dyscyplinie Automatyka, Elektronika
Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne.
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