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RECENZJA
osiggnie¢ naukowych i aktywnosci naukowej dr inz. Mateusza Kukli opracowana
w zwigzku z post¢gpowaniem o nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego
w dziedzinie nauk inZynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna

1. PODSTAWA OPRACOWANIA
Podstawa opracowania recenzji w postgpowaniu habilitacyjnym dr inz. Mateusza Kukli
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna jest Pismo
z dnia 12 pazdziernika 2024 r. o numerze DRKN.Z2.400.65.2024, na podstawie art. 221. ust. 4
ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2023 r. poz.
742) oraz na podstawie Uchwaty Rady Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki
Poznanskiej z dnia 28 pazdziernika 2024 r. nr 1/11/10/2024.

2. CHARAKTERYSTYKA HABILITANTA

Dr inz. Mateusz Kukla ukonczyl w 2012 r. studia inzynierskie a w 2013 r. studia
magisterskie na Politechnice Poznanskiej, Wydzial Budowy Maszyn i Zarzadzania, na kierunku
Mechatronika w §rodkach transportu. W roku 2018 obronit doktorat i uzyskata stopien doktora
w dziedzinie nauki techniczne, w dyscyplinie Budowa i Eksploatacja Maszyn na Wydziale
Maszyn Roboczych i Transportu Politechniki Poznanskiej. Rozprawa doktorska pod tytutem:
~Ksztaltowanie cech materialowych elastomeréw magnetoreologicznych w budowie maszyn”
byla przygotowana pod kierunkiem dr hab. inz. Ireneusza Malujdy, prof. PP. W latach 2020 -
2021 realizowat studia podyplomowe w Wyzszej Szkole Bankowosci w Poznaniu, Wydziat
Finansow i Bankowosci z zakresu Zarzadzanie projektem oraz Zarzadzanie zasobami ludzkimi
— specjalista ds. HR.

Pan Mateusz Kukla w latach 2013 — 2018 zatrudniony byl na stanowisku asystenta
w Katedrze Podstaw Konstrukcji Maszyn na Wydziale Maszyn Roboczych i Transportu
Politechniki Poznanskiej, a od roku 2018 kontynuuje prac¢ na stanowisku adiunkta.

3. OCENA OSIAGNIECIA NAUKOWEGO BEDACEGO PODSTAWA WSZCZECIA POSTEPOWANIA
HABILITACYJNEGO

Jako podstawe do ubiegania sie o stopien doktora habilitowanego w dyscyplinie
naukowej Inzynieria Biomedyczna, dr inz. Mateusz Kukla przedstawil osiggniecia naukowe
w postaci cyklu 7 powigzanych tematycznie artykutléw naukowych (w tym jednej monografit)
opublikowanych od lipca 2021 do sierpnia 2024 i 7 przyznanych patentéw oraz 7 zgloszen
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patentowych opublikowanych od czerwca 2021 do sierpnia 2024 roku przez Urzad Patentowy
RP zebranych pod jednym tytulem: ,,Studium modelowania dynamiki i badan biomechaniki
poruszania si¢ wozkiem inwalidzkim”, ktére dotyczy oryginalnych osiggnie¢ naukowych
i konstrukcyjnych.

Na cykl publikacji sktada si¢ 6 wieloautorskich artykulow oraz jednej monografii
jednoautorskiej opublikowanych w latach 2021 — 2024:

Al. M. Kukla, D. Mikolajczyk, Rolling Resistance Measurements With the Minimisation
of Inertia In-fluence, AIP Conference Proceedings, 2023, 2976(1), 1-8.

A2. M. Kukla, B. Wieczorek, .. Wargula, M. Berdychowski, An analytical model of the
demand for propulsion torque during manual wheelchair propelling, Disability and
Rehabilitation: Assistive Technology, 2021, 16(1), 9-16, (publikacja online: 03.07.2019).
A3. M. Kukla, W. Maliga, Symmetry Analysis of Manual Wheelchair Propulsion Using
Motion Capture Techniques, Symmetry, 2022, 14(6), 1164-1-1164-11.

A4. M. Kukla, Wybrane aspekty badan i modelowania poruszania si¢ wozkiem inwa-
lidzkim w konteks$cie dynamiki i biomechaniki, ISBN-978-83-7775-746-8. Wyd.
Politechniki Poznanskiej, 2024.

A5. M. Kukla, B. Wieczorek, L. Wargula, D. Rybarczyk, J. Gorecki, Manual Wheelchair
Equipped with a Planetary Gear - Research Meth-odology and Preliminary Results, Applied
Sciences, 2022, 12(15), 1-21.

A6. M. Koriczak, M. Kukla, L.. Warguta, D. Rybarczyk, B. Wieczorek, Considerations for
the Design of a Wheelchair Dynamometer concern-ing a Dedicated Braking System,
Applied Sciences, 2023, 13(13), 7447-1-7447-11.

A7. M. Kukla, B. Wieczorek, L. Wargula, J. Gérecki, M. Giedrowicz, An Analytical
Modelling of Demand for Driving Torque of a Wheelchair with Electromechanical Drive,
Energies, 2021, 14(21), 7315-1-7315-20.

Przedstawiony do oceny cykl zrealizowanych osiggni¢¢ konstrukcyjnych to 7 patentow
przyznanych przez Urzad Patentowy w latach 2021 — 2024:

Pl. Kukla M., Wargula L., Wieczorek B.: Zespdl przekladni ciggnowych dla wozka
inwalidzkiego z napgdem ciggowym, Patent w Urzg¢dzie Patentowym RP, nr. prawa wylacznego
PL 243033, 2023.

P2. Gorecki J., Wieczorek B., Kukla M., Wilczynski D., Wojtkowiak D.: Urzadzenie do
symulacji warunkéw eksploatacji i pomiaru parametréw dynamicznych woézka inwalidzkiego,
Patent w Urzedzie Patentowym RP, nr. prawa wylacznego PL 241525, 2022

P3. Wieczorek B., Kukla M.: Stabilizator osi kota wozka inwalidzkiego, Patent w Urzedzie
Patentowym RP, nr. prawa wylacznego PL 239438, 2021

P4. Wieczorek B., Warguta L., Kukla M.: Modul do uniwersalnego hamulca dZzwigniowego
kota woézka inwalidzkiego, Patent w Urzg¢dzie Patentowym RP, nr. prawa wylacznego PL
239693, 2021

P5. Wieczorek B., Wargula 1.., Kukla M., Berdychowski M.: Modut do uniwersalnego hamulca
dzwigniowego kola wodzka inwalidzkiego, Patent w Urzedzie Patentowym RP, nr. prawa
wylacznego PL 239410, 2021,

P6. Wieczorek B., Warguta L., Walu$ K.J., Kukla M.: Zestaw modyfikacyjny uktadu napgdu
do hybrydowego elektryczno-recznego wozka inwalidzkiego, Patent w Urzedzie Patentowym
RP, nr. prawa wylacznego PL 239350, 2020.



- P7. Wargula L., Kukla M., Wieczorek B.: Urzadzenie do pomiaru sily oporéw toczenia
obiektéw wyposazonych w uklad jezdny, Patent w Urzedzie Patentowym RP, nr. prawa
wylacznego PL 244771, 2024.

oraz 7 zgloszen patentowych:
- Z1.Kukla M., Wieczorek B., Wargula L., Rybarczyk D., Koficzak M.: Hamownia do wézkéw

inwalidzkich, Zgloszenie patentowe w Urzedzie Patentowym RP, nr. P.444414, 14.04.2023.

- 7Z2. Kukla M., Konczak M.: Mechanizm przekladni tarczowej dla wdzka inwalidzkiego
z nap¢dem ciagowym, Zgloszenie patentowe w Urzedzie Patentowym RP, nr. P.444415,
14.04.2023.

- Z3. Kukla M., Koniczak M.: Mechanizm przekladni tarczowej dla wozka inwalidzkiego
z nap¢dem ciaggowym, Zgloszenie patentowe w Urzedzie Patentowym RP, nr. P.444415,
14.04.2023.

- Z4. Wargula L., Kukla M., Wieczorek B.: Mechanizm przekladni ciggnowej dla woézka
inwalidzkiego z napedem ciggowym, Zgloszenie patentowe w Urzedzie Patentowym RP, nr.
P.441264, 24.05.2022.

- Z5.Kukla M., Wieczorek B., Wargula L.: Zespot piasty kota napedowego wozka inwalidzkiego
do napedéw wielobiegowych, Zgloszenie patentowe w Urzedzie Patentowym RP, nr. P.443054,
05.12.2022.

- Z6. Wieczorek B., Warguta t.. Kukla M.: Uklad adaptera napedu rowerowego do napedu wdzka
inwalidzkiego, Zgloszenie patentowe w Urzgdzie Patentowym RP, nr. P.443053, 05.12.2022.

- Z7. Kukla M., Koniczak M., Rybarczyk D., Wieczorek B., Wargula L.: Mechanizm
automatycznej przekladni ltaficuchowej dla wozka inwalidzkiego z napedem ciagowym, nr.
P.447665, 31.01.2024.

Habilitant przedstawit szeroki opis przeprowadzonych prac badawczych i projektowo-
konstrukcyjnych, ktére koncentrowaly si¢ na opracowaniu innowacyjnych rozwigzan dla
wozkéw inwalidzkich, skupiajac si¢ na poprawie ich efektywnosci, ergonomii oraz
dostosowaniu do indywidualnych potrzeb uzytkownikéw. Efekty tych dziatan maja potencjat
do dalszego rozwijania technologii wspomagajacych, poprawiajac mobilnos¢, niezaleznosé
i komfort uzytkownikow wézkéw inwalidzkich.

Na wstepie, w oparciu o szeroki przeglad stanu literatury, opisano problematyke
zwigzang z konstrukcjg i uzytkowaniem wozkéw inwalidzkich, zaréwno recznych, jak
i elektrycznych. Podkreslona zostala rola wozkéw w zapewnianiu mobilnosci osobom
z niepelnosprawnoscig ruchowa, ich wplywu na zdrowie psychiczne oraz fizyczne
uzytkownikoéw. Wskazano gtéwne wady i zalety wozkow elektrycznych, takie jak zwigkszona
mobilno$§¢ przy jednoczesnych ograniczeniach zwigzanych z poruszaniem si¢
w pomieszczeniach zamknietych, ograniczong zywotnoscig baterii, trudno$ciami z transportem
oraz mniej precyzyjnym sterowaniem. W przypadku woézkéw r¢eznych podkreslono
wykorzystanie sity miesni uzytkownika, co prowadzi do obcigzenia ukladu migéniowo-
szkieletowego, wysokiego wydatku energetycznego oraz ryzyka urazow, szczegolnie koniczyn
gornych, a takze niedostosowania konstrukcji do mozliwosci uzytkownika.

Na podstawie przeprowadzonej analizy stanu wiedzy dr inz. Mateusz Kukla wskazal
glowne problemy dotyczace konstrukeji i eksploatacji wozkow inwalidzkich oraz aktualne
trendy w rozwoju tych urzadzen oraz sformulowal problem badawczo-projektowy, ktory
stanowil podstawe do postawienia celu pracy, ktorym jest: ,,modelowanie dynamiki i badanie



biomechaniki poruszania si¢ wozkami inwalidzkimi zorientowane na analize ich ukladow
napedowych w aspekcie zwigkszenia uzytecznosci i efektywnosci”.

Dodatkowo Habilitant okreslit cztery cele szczegOlowe, a prace badawczo-
konstrukcyjne podzielil na pig¢ powigzanych ze soba tematycznie etapdéw, ktore stanowity
punkt wyjscia dla prowadzonych prac badawczych i rozwojowych.

W pierwszym etapie dzialan badawczych opracowano analityczny model
matematyczny okreslajgcy zapotrzebowanie na moment napgdowy (lub sile napedowa) wozka
inwalidzkiego. Model uwzglednia specyficzne cechy ruchu woézka, takie jak sily napgdowe,
opory toczenia, momenty bezwladnosci i wplyw asymetrii ukladu czlowiek-wozek.
Wyprowadzone réwnania opisujg site i moment napedowy w zalezno$ci od parametrow
biomechanicznych i konstrukcyjnych, co stanowi podstawe do dalszych badan i projektowania
efektywniejszych uktadow napedowych. Model ten stanowi podstawe dla dalszych badan,
w tym oceny efektywnosci oraz projektowania innowacyjnych rozwigzan ukladow
napgdowych wozkow inwalidzkich. Model zostal zmodyfikowany, zidentyfikowano jego
parametry i przeprowadzono walidacje, realizujgc tym samym pierwszy, zatozony cel pracy.

W kolejnej czesci pracy badawczo-konstrukcyjnej dr inz. Kukla okreslit gtowne
parametry wplywajace na dynamike ukladu czlowiek-wozek, oraz stworzyl narzedzia
umozliwiajgce ich praktyczne wyznaczanie. Szczegdtowe osiggnigcia tego etapu obejmujg dwa
glowne aspekty dotyczace parametrow modelu oraz metodyki wyznaczania zalozonych
parametrow. W pierwszym obszarze dzialania okre§lono kluczowe wielkosci fizyczne
zwigzane z biomechanikg i dynamika ruchu wézka inwalidzkiego (m.in.: opory toczenia, sity
pedne, oraz momenty napedowe). Jednoczesnie zdefiniowano parametry wplywajace na
dziatanie wozka jak wspdtczynniki oporu toczenia dla kol czy wpltyw asymetrii obcigzen na
uklad cztowiek-wozek. W zakresie metodyki wyznaczania parametréw stworzono modele
matematyczne uwzgledniajace rozne aspekty ruchu wozka oraz wprowadzono réwnania
opisujace zaleznosci pomiedzy parametrami ukladu, w tym wplywu zmiennych
geometrycznych konstrukcji wozka. Etap 2 stanowit istotny wktad w tworzeniu teoretycznych
podstaw dalszych badan, umozliwiajagc nie tylko analize dynamiki i biomechaniki ukladu
czlowiek-wozek, ale takze praktyczne zastosowanie wynikéw w konstrukcji bardziej
efektywnych wozkow inwalidzkich.

Etap trzeci stanowi kluczowg czgé¢ prowadzonych przez Habilitanta prac, a zwigzanych
z budowa dedykowanych stanowisk badawczych oraz opracowania prototypéw autorskich
uktadéw napedowych wozkéw inwalidzkich. Kluczowymi elementami tej czesci prac
projektowo-konstrukcyjnych bylo zbudowanie specjalistycznych stanowisk umozliwiajacych
pomiar wielkosci dynamicznych przy jednoczesnym rejestrowaniu danych biomechanicznych
oraz integracja zaawansowanych systemOw rejestracji ruchu i obcigzen z mozliwoscia
precyzyjnego badania interakcji pomigedzy czlowiekiem a wézkiem w czasie rzeczywistym.
Opracowano nowatorskie prototypy napedéw recznych, ktére poprawiaja ergonomie
i efektywnos¢ uzytkowania wozka i przeprowadzono testy tych urzadzen w warunkach
laboratoryjnych i rzeczywistych, co pozwolito na optymalizacje ich parametréw oraz
dostosowanie ich do roznych scenariuszy uzytkowania. Rezultatem powyzszych prac bylo
glownie podniesienie efektywnosci napedzania poprzez zmniejszenie obcigzenia uzytkownika,



szczegblnie w zakresie sily generowanej przez konczyny goérne. Jednoczesnie wyniki
wieloaspektowych dziatan konstrukcyjnych i eksperymentalnych etapu trzeciego umozliwily
realizacje kolejnych celi szczegétowych, sprecyzowanych przez Habilitanta.

Powyzsze prace pozwolily na stworzenie infrastruktury badawczej oraz praktycznych
rozwigzan konstrukcyjnych, ktére maja bezposredni wplyw na poprawe jakosci Zzycia
uzytkownikow woézkow inwalidzkich. Autorskie prototypy i innowacyjne stanowiska
badawcze stanowig znaczacy wklad w rozwdj sprzetu wspomagajacego lokomocje cztowieka
oraz inzynieri¢ rehabilitacyjna.

Nalezy podkreslié, iz caly szeroki obszar prowadzonych dziatan zostal ujety w postaci
opracowania wlasnej i oryginalnej metodyki projektowania wozkéw inwalidzkich.

Do kazdego z opisanych etapow realizacji celu badan zostaly odpowiednio
przyporzadkowane artykuly naukowe, patenty i zgloszenia patentowe, zaliczone do cyklu
osiggniecia naukowego. Do waznych prac opublikowanych przez Habilitanta nalezy uznaé
jedno autorska monografie pt.: ,, Wybrane aspekty badan i modelowania poruszania sig
wozkiem inwalidzkim w kontekscie dynamiki i biomechaniki”, ktérej glownym celem byla
analiza dynamiki i biomechaniki rgcznego generowania napedu wézkow inwalidzkich oraz
opracowanie innowacyjnych rozwigzan technicznych w tym obszarze. Szczegdlny nacisk
potozono na zrozumienie interakcji miedzy uzytkownikiem a woézkiem w celu poprawy
ergonomii, efektywnosci energetycznej i zmniejszenia obcigzenia mie$niowego. Wyjasniono,
jak badania przedstawione w monografii wpisuja si¢ w szerszy kontekst osiggnig¢cia
naukowego. Monografia skupia si¢ na szczegétowym przedstawieniu wynikéw badan, a w
autoreferacie przedstawiono dorobek autora w szerszym kontekscie osiggnig¢ naukowych,
uwzgledniajac publikacje, patenty i wktad wlasny. Oba dokumenty razem tworza pelny obraz
badan i ich znaczenia dla nauki i praktyki.

Do najwazniejszych osiagni¢¢ Habilitanta nalezy zaliczy¢:

- Opracowanie wiasnego, rozbudowanego modelu analitycznego ruchu ukladu czlowiek-
wozek inwalidzki, uwzgledniajgcego specyfike jego poruszania. W pordéwnaniu do
istniejgcych w literaturze tematu modeli, opisany w osiagni¢ciu naukowym model wyréznia
si¢ rozbudowang struktura, umozliwiajaca analiz¢ wplywu wielu parametréw na ruch
wozka.

- Stworzenie zintegrowane] metodyki badawczej umozliwiajagcej jednoczesny pomiar
i wyznaczanie wielkosci biomechanicznych ruchu wozka inwalidzkiego. Innowacyjno$é
polega na jednoczesnym przetwarzaniu wielu wielkosci fizycznych, co pozwala na
prowadzenie szerokiej analizy. Opracowano zautomatyzowany aparat matematyczny do
wyznaczania potozenia srodka cigzkosci czlowieka w osi pionowej w funkcji czasu,
wykorzystujac syntez¢ metod przechwytywania obrazu i analitycznych modeli dostgpnych
w literaturze.

- Opracowanie wlasnej i oryginalnej metodyki projektowania wozkow inwalidzkich.
Metodyka ta wnosi istotny wklad w rozwoéj urzadzen wspomagajacych ruch, ze wzgledu na
m.in. mozliwos¢ optymalizowania procesu projektowania i wytwarzania wozkow lepiej
dostosowanych do indywidualnych potrzeb uzytkownikéw, rozwdj nowoczesnych
rozwigzan konstrukcyjnych i napedowych oraz wplywu na poprawe jakosci zycia oséb



z niepelnosprawnosciami ruchowymi poprzez zwigkszenie ich mobilnosci i komfortu
uzytkowania wozkow.

Zaproponowana metodyka konstrukcji woézkow inwalidzkich jest szczegdlnie cenna
w kontekscie globalnych trendow zmierzajgcych do personalizacji wozkéw inwalidzkich
oraz redukcji barier funkcjonalnych w codziennym Zzyciu uzytkownikow.

Nalezy zaznaczy¢, ze podjety przez Habilitanta zakres prac badawczo-rozwojowych jest
aktualny, a wykorzystane metody badawcze, projektowe i analityczne umozliwity uzyskanie
odpowiedzi na postawiony cel. Autor podjat si¢ prac, ktdre majg charakter utylitarny, i ktérych
wynik w postaci rekomendacji dla konstruktorow i uzytkownikow wozkow inwalidzkich, moga
przyczyni¢ si¢ do poprawy nie tylko jakosci zycia osob z niepelnosprawnosciami, ale takze
przyczyni¢ si¢ do poprawy jakosci procesu diagnostycznego ukladu kostno-migsniowego.
Prace dr inz. Mateusza Kukli moga przynies¢ znaczace korzysci spoteczne, technologiczne
i ekonomiczne, przyczyniajagc si¢ do podniesienia standardu zycia oséb
z niepelnosprawnosciami oraz wspierajgc rozwdj nowoczesnych technologii w inzynierii
rehabilitacyjne;j.

Habilitant przedstawil logiczng koncepcje rozwigzania postawionego zagadnienia
naukowego 1 konstrukcyjnego, co dowodzi, ze dobrze opanowal podstawy metodologii
i metodyki pracy badawczej i projektowej, ktore to sa niezbedne do prowadzenia prac
badawczych i kierowania zespolami naukowymi. Niezwykle uporzadkowanie w procesie
rozwijanej tematyki i umiejetnos$¢ analizy dowodza, ze Habilitant opanowal szeroki zakres
wiedzy w sposob, ktdry umozliwia mu wilasciwe z niej korzystanie i rozwijanie wlasnej
dzialalnosci badawcze;.

Podsumowujac t¢ czg$¢ opinii uwazam, ze stopien realizacji osiggnigcia naukowego
pt.. ,.Studium modelowania dynamiki i badan biomechaniki poruszania sig wozkiem
inwalidzkim” dr inz. Mateusza Kukli stanowi spojna, metodologiczng calos¢ zawierajacg nowe,
oryginalne i innowacyjne pod wzgledem naukowym elementy, koncepcje, projekty oraz analizy
eksperymentalne.

Przedstawiony cykl publikacji, patentow i zgloszen patentowych oryginalnego
osiggniecia badawczo-konstrukcyjnego oraz podjeta problematyka poznawcza stanowig istotny
wklad w rozwoj dyscypliny naukowej — Inzynieria Mechaniczna z punktu widzenia rozwoju
nowoczesnych uktadéw mechanicznych wspomagajacych lokomocje 0séb niepetnosprawnych
oraz spelnia wymagania ustawowe ubiegania si¢ o stopien naukowy doktora habilitowanego
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

4. OCENA POZOSTALYCH OSIAGNIEC NAUKOWYCH

Zainteresowania naukowe Habilitanta koncentrujg si¢ gtdwnie na szeroko rozumianym
temacie rozwoju wozkow inwalidzkich w zakresie mi.in.: biomechaniki ukladu czlowiek-
wozek inwalidzki, innowacyjnych ukladach napgdowych, pomiarze i modelowaniu oporow
toczenia, tworzenia i analizy modeli matematycznych opisujgcych ruch i dynamike wézkow
inwalidzkich. oraz ergonomii i ekologii w kontekscie badania nad efektywnoscig energetyczna.



Zgodnie z danymi zawartymi w dokumentacji habilitacyjnej na dorobek naukowy
dr inz. Mateusza Kukli sktada si¢ z 69 artykuléw opublikowanych w czasopismach naukowych,
z czego 38 to prace zamieszczone w czasopismach znajdujacych si¢ w bazie Journal Citation
Reports (JCR), 5 rozdziatéw w monografiach, oraz 9 prac przedstawionych w materiatach
konferencyjnych, w tym 2 z nich to zagraniczne streszczenia zjazdowe.

Wskazniki bibliometryczne Kandydata wynosza:
sumaryczny Impact Factor: 119,264;
sumaryczna liczba punktow MNiSW: 1572;
liczba cytowan (wg Web of Science): 429; bez autocytowan: 347,
wspolezynnik Hirscha (wg Web of Science): 12.
Uwazam, Ze osiggnigte wartosci liczbowe wskaznikéw za bardzo dobre.

Do istotnej dzialalnosci Habilitanta nalezy zaliczy¢ udzial w licznych krajowych
i migdzynarodowych targach wynalazkéw, w tym zaréwno udzial stacjonarny jako wystawca,
jak i online lub poprzez przygotowanie materiatéw promocyjnych. Tematyka prezentowanych
wynalazkow dotyczyla innowacyjnych konstrukcji wozkéw inwalidzkich, nowoczesnych
systeméw napedowych (takich jak przekladnie hybrydowe) czy systeméw pomiarowych
w zastosowaniu do analizy biomechanicznej. Dziatalno$¢ wynalazcza zostala doceniona przez
przyznanie 25 medali oraz 8 nagréd specjalnych za innowacyjne prace konstrukcyjne.

Aktywno$¢ Habilitanta w zakresie prowadzenia i realizacji projektow badawczych,
finansowanych na drodze konkursu jest wystarczajgca. Dr Kukiel bral udziat, w funkcji
kluczowy personel B+R, w dwoch zakoniczonych projektach finansowanych przez NCBR,
a obecnie, rdwniez jako kluczowy personel B+R, realizuje projekt NCBR ,,Innowacyjne Uklady
Napedowe Wozkow Inwalidzkich — Projekt, Prototyp, Badania™.

Dr inz. Mateusz Kukiel posiada w swoim dorobku 8 stazy zrealizowanych w kraju
i zagranica. Niestety tylko jeden z nich to staz naukowy a jeden staz szkoleniowy. Staz naukowy
(30 dniowy) Habilitant odbyt w Politechnice Bydgoskiej im. Jana i Jedrzeja Sniadeckich, na
Wydziale Inzynierii Mechanicznej.

Oceniajgc dorobek organizacyjny Habilitanta nalezy podkresli¢ jego aktywny udzial
w recenzowaniu publikacji naukowych w tym 50 recenzji prac naukowych obejmujacych:
czasopisma, rozdzialy monografii oraz materialy konferencyjne.

Obecni petni On funkcje promotora pomocniczego pracy doktorskiej mgr inz. Michala
Konczaka, studenta Szkoly Doktorskiej PP, pod roboczym tytutem: ,Studium rozwoju
innowacyjnego uktadu napedowego recznego wozka inwalidzkiego™.

Wyrazem uznania dla osiagnig¢ naukowych Habilitanta sa nagrody przyznane
w latach 2018-2022 przez Rektora Politechniki Poznanskiej, trzy wyrdznienia wysokiego
szczebla uzyskane w zwigzku z prezentacjg wynalazkow przyznane przez Ministerstwo Nauki
i Szkolnictwa Wyzszego przyznane w roku 2020, 2021 i 2022, oraz nagroda specjalna Prezesa
Urzedu Patentowego RP dla Pana Mateusza Kukli (wspolautor) za Zestaw modyfikacyjny
do hybrydowego elektryczno-manualnego napedu wozka inwalidzkiego w IX Edycji
Ogélnopolskiego Konkursu Student-Wynalazca w 2019 roku.



5. OCENA DZIALALNOSCI DYDAKTYCZNEJ, ORGANIZACYINEJ I POPULARYZACYJNEJ NAUKE

Dr inz. Mateusz Kukla prowadzi rézne formy zaje¢ dydaktycznych dla studentéw wielu
kierunkéw realizowanych na Wydziale Budowy Maszyn i Zarzadzania, Wydziale Inzynierii
Srodowiska i Energetyki oraz Wydziale Automatyki Robotyki i Elektrotechniki z tematyki
takiej jak: Podstawy konstrukcji maszyn, Uklady/Napedy Hydrauliczne i Pneumatyczne,
Mechanika analityczna, Fizyczne Aspekty Materialoznawstwa, Podstawy projektowania
elementdéw i zespoléw maszyn, Podstawy konstrukcji uktadow napedowych oraz Inzynieria
ortopedyczna i rehabilitacyjna: projekt — Inzynieria Biomedyczna, Wydzial Inzynierii
Mechanicznej. Prowadzi takze zajecia w jezyku angielskim dla studentéw w ramach programu
Erasmus (Modelling in Machine Design: projekt — Wydzial Inzynierii Mechanicznej).
Byl promotorem prac dyplomowych inzynierskich i magisterskich, w tym trzy z nich
zakonczyly si¢ publikacja naukowa.

Aktywnos$¢ w zakresie wspotpracy miedzynarodowej widoczna jest w prowadzeniu
zaje¢ dydaktycznych w takich uczelniach jak: University of Food Technologies (Plovdiv,
Bulgaria), Technical University of Moldova (Kyszyniéw, Motdawia) czy Technical University
of Cluj-Napoca (Cluj-Napoca, Rumunia). Pan doktor Kukla jest takze bardzo aktywny
w obszarze popularyzacji nauki, realizujgc warsztaty w programie Noc Naukowcow czy tez
uczestniczac i wspomagajac organizacje studenckich seminariéw naukowych.

7. WNIOSEK KONCOWY

Z przedstawionej wyzej oceny dotyczacej osiggniecia naukowego bedacego podstawa
wszczecia postepowania habilitacyjnego i pozostatych osiggnie¢ naukowych dr inz. Mateusza
Kukli wynika, ze odpowiada ona warunkom stawianym kandydatom ubiegajacym si¢ o nadanie
stopnia doktora habilitowanego okreslonych w Ustawie o stopniach naukowych i tytule
naukowym oraz stopniach i tytule w zakresie sztuki (art. 219 ust. 1 pkt. 2 i 3 ustawy z dnia 20
lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2020 r. poz. 85 z p6zn. zm.), dla
uzyskania stopnia doktora habilitowanego nauk technicznych.

Przytoczone elementy dorobku Habilitanta $wiadcza zaréwno o Jego samodzielnosci
naukowej, zdolnosci do pracy w zespole badawczym, jak réwniez o kwalifikacjach do
prowadzenia badan, wymagajacych wspolpracy ze specjalistami z rdéznych dziedzin
naukowych. Rozwijana przez Habilitanta tematyka ma walory naukowe i utylitarne,
a uzyskane wyniki mogg przyczyni¢ si¢ do poprawy jakosci i efektywnosci procesu
projektowania i wytwarzania nowoczesnych, spersonalizowanych wozkow inwalidzkich.

Wobec powyzszego wyrazam pozytywna opini¢ w sprawie nadania stopnia doktora
habilitowanego dr inz. Mateuszowi Kukli przez Rad¢ Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna
Politechniki Poznanskiej w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie
inzynieria mechaniczna.



