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na temat dorobku dr. inz. Mateusza Kukli
ubiegajacego si¢ o nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego

1. Podstawa opracowania

Podstawe opracowania stanowi pismo (sygn. DIM.075.277.2024) przestane w dniu
29.10.2024 t. przez Przewodniczacego Rady Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki
Poznasiskiej, dr. hab. inz. Bartosza Gapiniskiego, prof. PP, informujace o powotaniu mojej osoby
na recenzenta w zwiazku z wszczetym postegpowaniem o nadanie dr. inz. MATEUSZOWI KUKLI
z Politechniki Poznanskiej stopnia naukowego doktora habilitowanego wraz ze stosowna
dokumentacja.

2. Sylwetka Habilitanta

Dr mnz. Mateusz Kukla otrzymal stopien naukowy doktora nauk technicznych w dniu
22052018 r. za rozprawe doktorska pt. “Kiztaftewanie cech materiatowych  elastomertw
magneloreologicznych w budowie maszyn”) na Wydziale Maszyn Roboczych i Transportu Politechniki
Poznanskiej w dyscyplinie budowa i eksploatacja maszyn. Studia inzynierskie i magisterskie
ukoniczyt odpowiednio w 2012 r. oraz 2013 r. takie w Politechnice Poznariskiej na Wydziale
Budowy Maszyn i Zarzadzania. Dodatkowo, w roku 2022 oraz 2021 ukoficzyl studia
podyplomowe w Wyzszej Szkole Bankowej w Poznaniu na kierunkach odpowiednio Zarsadzanie
projefetem oraz Specalista ds. HR.

Pan dr inz. Mateusz Kukla w swojej §ciezce zawodowej przechodzil kolejne stanowiska:

* Od 01.10.2018 r. do chwili obecnej — adiunkt, Politechnika Poznasiska, Wydzial
Inzynierii Mechanicznej, Instytut Konsttukcji Maszyn.

* Od 01.10.2013 r. do 30.09.2018 r. — asystent naukowo-dydaktyczny, Politechnika
Poznaniska, Wydzial Maszyn Roboczych i Transportu, Katedra Podstaw Konstrukeji
Maszyn.

Dodatkowo, Habilitant dotychczas pracowal w trzech projektach badawczych finansowanych
przez Narodowe Centrum Badan 1 Rozwoju:



Od 2021 r. do chwili obecnej — kluczowy personel B+R w projekcie pt. , Innowacyne
Uktady Napedowe Wizkow Inwalidzkich - Projekts, Prototyp, Badanid’ (Rzeczy sa dla
ludzi/0004/2020), Politechnika Poznaniska, Wydzial Inzynierii Mechanicznej, Instytut
Konstrukcji Maszyn. '

Od 2021 1. do 2024 r. — kluczowy personel B+R w projekcie pt. ,,Opracowanie innowacynej
melody wykoryystujacey lechnike ewolucying do projekiowania mairye kszlaltwacych stosowanych
w procesie wyttaczania  skrystalizowanego CO2 w celu pmnigiszenia Tugycia energii eleklryczne
i surowed” (LIDER/3/0006/1.-11/19/NCBR/2020), Politechnika Poznariska, Wydzial
Inzynierit Mechanicznej, Instytut Konstrukcji Maszyn.

Od 2018 r. do 2020 r. — kluczowy personel B+R w projekcie pt. ,,Badania biomechaniki
napedzania  recxnych  wogkow  inmwakdgkich  dla imnowacynych  napedéw  rgesmych
i fybrydowych” (LI-DER/7/0025/L_7/15/NCBR/2016), Politechnika Poznanska,
Wydzial Inzynieri Mechanicznej, Instytut Konstrukcp Maszyn.

3. Tematyka badawcza dotyczgca postgpowania habilitacyjnego

Podstaws ubiegania si¢ o stopien doktora habilitowanego jest cykl 7 powiazanych tematycznie
publikacji, a w tym 1 monografii, 6 przyznanych patentéw oraz 7 zgloszen patentowych
skladajacych si¢ na osiggniecie naukowe, pt. ,,Studivm modelowania dypamiki i badan
biomechaniki poruszania sig wozkiem Inwalidzkim”.

Naleza do niego nastepujace:

1)

2)

3)

4

5)

publikacje

M. Kukla, D. Mikolajczyk, Roling Resistance Measurements With the Minimisation of Inertia
Influence, AIP Conference Proceedings, 2023, vol. 2976, is. 1, s. 1-8, MFEiN (2023): 20 pkt,
IF (2023) = N/D.

M. Kukla, B. Wieczorek, .. Wargula, M. Berdychowski, Aw analytical medel of the demand for
propulsion torque during manual wheelchair propelling, Disability and Rehabilitation: Assistive
Technology, 2021, vol. 16, no. 1, s. 9-16, MEiN (2021): 70 pkt, IF (2021): IF: 1,834.

M. Kukla, W. Maliga, Symmetry Analysis of Manual Wheelchair Propulsion Using Motion Capture
Technigues, Symmetry, 2022, vol. 14, no. 6, s. 1164-1-1164-11, MEiN (2022): 70 pkt, IF
(2022): 2,7.

M. Kukla, Wybrane aspekty badar i modelowania porusgania sig wizdkierm imwa-lidzfin w Rontekiie
dynamik: i biomechanikr, ISBN-978-83-7775-746-8. Wyd. Politechniki Poznafiskiej, 2024.
MEiN (2024): 80 pkt, IF (2024) = N/D.

M. Kukla, B. Wieczorek, L. Wargula, D. Rybarczyk, ]. Gorecki, Manual Wheelchair
Equipped with a Planctary Gear - Research Metbodology and Prelinninary Resulis, Applied Sciences,
2022, vol. 12, 1s. 15, 5. 1-21, MEiIN (2022): 100 pkt, IF (2022): 2,7.

M. Konczak, M. Kulkla, ¥.. Wargula, D. Rybarczyk, B. Wieczorck, Considerations for the
Design of a Wheelchair Dynamometer concerning a Dedicated Braking Sysiem, Applied Sciences,
2023, vol. 13, 1s. 13, s. 7447-1-11, MEAN (2023): 100 pkt, IF (2023): 2,7.
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M. Kukla, B. Wieczorek, L. Wargula, J. Gorecki, M. Giedrowicz, An Analytical Modelling of
Demand for Driving Torque of a Wheelchair with Electromechanical Drive, Energies, 2021, vol. 14,
no. 21, . 7315-1-20, MEIN (2024): 140 pkt, TF (2024): 3.252.

patenty (wszystkie maja punktacje wg MEIN wynoszaca 75 pkt)

M. Kukla, D. Wargula 1., Wieczorek B.: Zespdf praekiadni ciggnowych dla wiska inwalidzkiego
% napedem ciggowym, Patent w Urzedzie Patentowym RP, nr. prawa wylacznego PL 243033,
2023.

Goreckd ., Wieczorek B., Kukla M., Wilczynski D., Wojtkowiak D.: Urggdzente do symulacyi
warunkow eksploatagi i pomiarn paramelrow dynamicinych wozka inwalidzkieso, Patent w
Utzedzie Patentowym RP, nr. prawa wylacz-nego P1. 241525, 2022.

Wieczorek B., Kulda N.: Stabidizator osi kola wizka inwalidykiego, Patent w Utrzedzie
Patentowym RP, nr. prawa wylacznego PL 239438, 2021.

Wieczorek B., Wargula L., Kulda M.: Modul do unswersalnego hamuica diwigniowego kola wiska
inwalidskizge, Patent w Urzedzie Patentowym RP, nr. prawa wylacznego PL 239693, 2021.

Wieczorek B., Wargula L., Kukla M., Berdychowski M., Modu{t do uniwersainego hamulea
d{wigniowego kota wizka inwalidzkiego, Patent w Urzedzie Patentowym RP, nt. prawa
wylacznego PL 239410, 2021

Wieczorek B., Wargula E., Walus K.J., Kukla M.: Zestaw modyftkacyny ukiadu napedu do
bybrydowego  elektryczno-recgnego wigka inwalidzkiege, Patent w Urzedzie Patentowym RP,
nr. prawa wylacznego PL 239350, 2020.

Warguta L., Kukla M., Wieczorek B.. Uryadzente do pomiaru sily oporiw toczenia obiekiow
wyposazonych w nkiad jezdny, Patent w Urzedzie Patento-wym RP, nr. prawa wylacznego PL
244771, 2024

zgloszenia patentowe (brak punktacji MEiN):

Kukla M., Wieczorek B., Wargula L., Rybarczyk D., Koficzak M.: Hamownia do wizkew
tmwalidzkich, Zgloszenie patentowe w Urzedzie Patentowym RP, nr. P.444414, 14.04.2023.

Rukla M., Konfczak M.: Mechanism prekiadni tarczowe) dia wizka imwalidzkieso 3 napedem
dagowym, Zgloszenie patentowe w Urzedzie Patentowym RP, nr. P.444415, 14.04.2023.

Kukla M., Wieczorek B., Wargula ¥..: Bezzaczepowe ciagi do wézka inwalidzkieso, Zgloszenie
patentowe w Urzedzie Patentowym RP, nr. P.442651, 26.10.2022.

Wargula L., Kukla M., Wieczorek B.. Mechanizm priekitadni cggnowe) dla wizka inwalidzkiego
3 napederms ciggowym, Zgloszenie patentowe w Utzedzie Patentowym RP, nr. P.441264,
24.05.2022.
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5) Kukla M., Wieczorek B., Warguta L.: Zegpot piasty kota napedowego wizka tnwalidskieso do
napedow wielobiegowych, Zgloszenie patentowe w Utrzedzie Patentowym RP, nr. P.443054,
05.12.2022.

6) Wieczorek B., Wargula ¥.. Kukla M.: Ukfad adaptera napedn rowerowego do napedn wizka
imwalidzkieps, Zgloszenie patentowe w Urzedzie Patentowym RP, nr. P.443053,
05.12.2022.

7) Kukla M., Koficzak M., Rybarczyk D., Wieczorek B., Wargula L.: Mechanizm automatyezney
przektadni tafcuchowe; dla woka inwalidzkiego 3 napedem ciqgowym, nr. P.447665, 31.01.2024

Przedstawiony do oceny cykl prac stanowi zgodnie z zapisami stosownej Ustawy z dnia 20
lipca 2018 r. Prawo o s3kolniciwie wygszym i namce cykl powiazanych tematycznie artykuléow
naukowych opublikowanych w czasopismach naukowych lub w recenzowanych materiatach
z konfetencjt miedzynarodowych (zgodnie z art. 219 ust. 1. pkt 2b), patentéw oraz zgloszen
patentowych (zgodnic z art. 219 ust. 1 pkt 2c).

W pigciu na szeS¢ prac wspolautorskich Habilitant jest wskazany jako autor do
korespondenciji, a we wszystkich publikacjach wspélautorskich jego udzial wynosi 40% i wiccej.
Swiadezy to niewatpliwie o znacznym wkladzie merytorycznym Autora dokumentacji na
prowadzone badania i osiagnigte oryginalne wyniki badan. W opinii Recenzenta pewne
watpliwosci w obszarze przedstawionego cyklu publikacji budzi¢ moze fakt, ze cztery na szesé
prac wspolautorskich stanowia publikacje opublikowane w czasopismach z grupy MDPL
W stodowisku naukowym wydawnictwo MDPI powoduje dyskusje i watpliwosci, gdyz
czasopisma wydawane przez to wydawnictwo sa rozpatrywane jako tzw. ,,drapiezne”. Moze to
zanzyC renom¢ autrora, wiarygodnosci i jakosci jego badafd oraz moze niestety skutkowaé
mniejszymi sukcesami w otrzymywaniu projektéw naukowych, m.in. przyznawanych przez
Narodowe Centrum Nauki (NCN). Co wigcej, pierwsza praca zostala opublikowana w 4P
Conference Proceedings, bez IF oraz dos¢ niskiej punktacji wg. MEIN. Recenzent zacheca Habilitanta,
aby publikowac swoje badania w czasopismach o wyzszej randze i prestizu, wydawanych przez
takie wydawnictwa jak Elevier, Springer czy Willey. 7. drugiej strony nalezy podkreslié, ze jedna
z przedstawionych prac zostala opublikowana w renomowanym czasopiémie z wydawnictwa
Taylor & Franas. Jednym z atutéw przedstawionego cyklu jest samodzielna monografia, ktéra
omawia wybrane aspekty badad 1 modelowania ruchu wézka inwalidzkiego w aspekcie dynamiki
1 biomechaniki. Jest to warto§é dodana, jednak jednymi z watpliwych aspektéw sa pokrywajace si¢
tresci przedstawione zaréwno w monografii jak i w publikacjach, m.in. treéci z podrozdziatu 2.5.2
(str. 71 — 79 oraz tresci w publikacji A3; rys. 2.10 (stt. 4) otaz tys. 2 (publ. A6, str. 4); rys. 2.2
(str. 35) oraz rys. 1 (A2) i rys. 2 (A7) czy zastosowane analityczne obliczenia zawarte
w monografii 1 niektérych publikacjach.

W przedstawionym zbiorze patentéw, Habilitant w czterech na siedem z nich (P2, P4, P5, P6)
zadeklarowal swoj udzial na poziomie 10% - 15%, co $wiadczy o nieznacznym wkladzie
metytotycznym w opracowaniu wynalazkéw objetych tymi patentami. W pozostalych trzech
patentach Pan dr inz. Mateusz Kukla mial procentowy udzial od 34% - 50%. Tylko w trzech
patentach byl on gléwnym (P1) lub jednym z pomystodawcow (P5, P7). Jeéhi chodzi o zestawienie
zgloszen patentowych Habilitant zadellarowal swoj udzial na poziomie 35% - 50% w pigciu
z siedmiu przedstawionych zgloszed. W pozostalych dwéch bylo to 20% (Z6) 1 26% (Z1),
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natomiast gléwnym pomystodawcy byl w dwoch zgloszeniach patentowych (Z4 1 Z5). W opinii
Recenzenta liczba wynalazkéw jest ponadpizecietna, jednak pewne watpliwosci moze budzi¢ dosé
niski ogolny wkiad Habilitanta w omawiane patenty oraz po czesci zgloszenia patentowe.

Wspolczynnik IF w ramach osiagnigcia naukowego wynosi 11,152, natomiast liczba punktow
ocenianego cyklu powiazanych tematycznie publikacji (zgodnie zrokiem opublikowania) oraz
patentow wg wykazu MEIN ksztattuje si¢ odpowiednio na poziomie 580 pkt oraz 525 pkt, 1acznia
dajace 1105 pkt.

4. Ocena osiggnigcia naukowego

Przedstawione przez Habilitanta osiagnigcie naukowe dotyczy analizy i oceny efektywnosci
wybranych ukladow napedowych recznych wozkow inwalidzkich z uwzglednieniem dynamiki
1 parametrow biomechanicznych w aspekcie oceny rozwiazar konstrukeyjnych. Zagadnienie to
obejmowalo opracowanie zaawansowanych modeli matematycznych, identyfikacje parametrow
dla opracowanych modeli wraz z opracowaniem metodyki ich wyznaczenia. Badania analityczno
— modelowe byly podstawsa do opracowania otyginalnych 1 dedykowanych stanowisk badawczych
i prototypow autorskich rozwiazan ukladéw napedowych dla wozkéw inwalidzkich. Stanowiska
postuzyly do przeprowadzenia testéw ecksperymentalnych w celu wyznaczania wielkosci
fizycznych zastosowanych do analizy ukladu cztowiek-wozek inwalidzki. Ostatecznie, Habilitant
zaproponowal metodyke projektowania wozkéw inwalidzkich na podstawie powyzszych badas.

Przedstawiony powyzej cykl publikacji otaz zestawienie wynalazkéw wpisuje sie w zakres
zgloszonego dziela naukowego i czyni go kompletnym w przedstawionym zakresie.

W opinit Recenzenta do osiagniec¢ naukowych wskazujacych na autorski 1 oryginalny wkiad
naukowy w rozwoj dyscypliny mozna uznaé nastepujace elementy:

* Opracowanie analitycznego modelu matematycznego ruchu wézkiem inwalidzkim,
uwzgledniajacym uwarunkowania dynamiczne i biomechaniczne wraz z autorskimi
modyfikacjami.

* Opracowanie nowatorskich metod pomiarowych oraz polaczenie zbioru istniejacych
metod badawczych 1 obliczeniowych, co poshuzylo do zaproponowania zintegrowanej
metodyki badawczej pozwalajacej na pomiar i wyznaczenie wielkosci biomechanicznych
zwiazanych z ruchem wozka inwalidzkiego wraz z uzytkownikiem.

* Opracowanie autorskich rozwigzan ukladéw napedowych wézkéw inwalidzkich
wykorzystujacych innowacyjne zespoly robocze.

*  Okteslenie grupy parametrow niezbednych do analizy wysitku fizycznego cztowieka na
podstawie pomiaréw EMG podczas generowania napedu.

* Opracowanie autorskiej metodyki procesu projektowania woézkéw —inwalidzkich
(urzadzen rehabilitacyjnych ) wraz ze wskazaniem wyraznych aspektéw aplikacyjnosci
zaproponowanych metod i badan.

Podsumowujac powyizsze osiagnigcie naukowe nalezy niewatpliwie uznaé, iz

ptzedstawiony w postepowaniu habilitacyjnym dr. inz. Mateusza Kukli cykl publikacji oraz zbi6r
wynalazkow stanowi osia

dyscyplinie inzynieria mechaniczna w obszarze badan 1 projektowania wézkéw inwalidzkich.

nicciec naukowe 1 wnosi wklad w rozwoj badan paukowych w
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Recenzent wyraza jedynie dwie watpliwosci: dos¢ maly wkiad Habilitanta w przedstawione do
osiagniccia patenty oraz znaczna liczba publikacji wspotautorskich (cztery na szesé) w tzw.
czasopismach ,,drapieznych”. Nalezy jednak podkreshc, Ze jako catodé, wszystkie prace, patenty
oraz zgloszenja patentowe moga stanowi¢ podstawe postgpowania habilitacyinego i spelnia

wymagania obowiazujace] Ustawy (Art. 219, ust. 1 pke 2). W opinii Recenzenta warto podkreslic
duzy potencjal naukowy oraz aplikacyjny przedstawionej przez Habilitanta tematyki naukowo —
badawcze;.

5. Ocena dorobku naukowo-badawczego Habilitanta

Dorobek publikacyjny Habilitanta jest ponadptzecietny 1 obejmuje 83 publikaciji (17 przed
doktoratem 1 66 po doktoracie), 6 rozdziat6bw w monografiach (2 ptzed doktoratem i 4 po
doktoracie) oraz 1 monografia. Sumaryczna liczba cytowan na dzied 30.07.2024 wyglada
nastepujaco:

*  wg. Web of Science z uwzglednieniem autocytowan: 429

* wg. Web of Science bez uwzglednienia autocytowan: 347

*  wg. Scopus z uwzglednieniem autocytowan: 570

* wg. Scopus bez uwzglednienia autocytowan: 475

*  wg. Google Scholar z uwzglednieniem autocytowaii: 886
Przelozylo si¢ to na nastgpujace wartosci Indeksu Hirscha:

*  wg. Web of Science z uwzglednieniem autocytowan: 12
* wg. Scopus z uwzglednieniem autocytowan: 14

* wg. Scopus bez uwzglednienia autocytowan: 13

* wg. Google Scholar: 18

Wskazniki naukometryczne dr. inz. Mateusza Kukli §wiadcza o jego duzej aktywnosci
naukowej oraz wysokiej aktualnosci podjetych tematyk badawczych. Znaczaca liczba cytowan
przckladajaca si¢ na wysoki indeks Hirscha pokazuje, ze wyniki prowadzonych prac znalazly
uznanie wsrod badaczy z migdzynarodowych Srodowisk naukowych. Recenzent stwierdza, ze
dziatalnoé¢ w tym obszarze nie budzi Zadnych watpliwoéci i wskazuje na duzy potencjat
naukowy opracowanych artykuldw, referatow i rozdzialéw/monografii.

Udzial Habilitanta w konferencjach naukowych w dokumentacji zostal ujety w rozdziale 3,
zalacznika nr 4 1 obejmuje 18 konferencji naukowych. Z dokumentacji wynika, ze Habilitant
uczestniczyl w 9 konferencjach przed i po doktoracie. Nie ma informacji ile konferencji
krajowych, a ile migdzynarodowych bylo przed doktoratem, natomiast po doktoracie wszystkie
konferencje byly o zasiegu migdzynarodowym. Kandydat nie wyglosil Zadnego wykladu
zaproszonego. Dodatkowo, Habilitant bral udzial w 18 mi¢dzynarodowych targach
wynalazkow jako wystawea (3) oraz jak wspottworca materialéw promocyjnych i modeli (15).

W zakresie fecenzowania prac Habilitant wykonal 50 tecenzji prac naukowych
w czasopismach, rozdziatach monografii a takie materiatach konferencyjnych o charakterze
miedzynarodowym. Dla przykladu sa to takie czasopisma z listy JCR jak: Jowrnal of Mechanics of
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Materials and Strnctures, Journal of Intelligent Material Systems and Structures, Iranian Polymer Journal,
Biomedical Human Kinetics, Sustainability, Journal of Computational Methods tn Sciences and Fngineering,
Advanees in Civil Engineering 1 inne.

Udzial w realizacji projektéw krajowych stanowi wazny element aktywno$ci badawczej
Habilitanta, ktory jest SciSle powiazany z opracowaniami publikacyjnymi 1 referatami
przedstawionymi na konferencjach. Po doktoracie uczestniczyl w 10 projektach krajowych,
z ktorych w 2 petnit funkcje kierownika, a w pozostalych byl kluczowym czlonkiem personelu.
Przed doktoratem, uczestniczyt w 7 projektach, z czego w 1 z nich pelnit funkcje kierownika
projektu. Sposréd wymienionych wyzej projektéw obecnie Habilitant realizuje projekt pozyskany
w ramach konkursu Rzeczy 5q dla ludy finansowanego przez Narodowe Centrum Badaii 1 Rozwoju
(NCBiR). W latach 2017 — 2020 oraz 2021 — 2024 Habilitant uczestniczyl w dwéch projektach
réwniez finansowanych ptzez NCBiR. Pozostale projekty zamieszczone w dokumentacii
stanowla glownie granty finansowane w ramach subwencji na utrzymanie i rozwd] potencjalu
badawczego Politechniki Poznanskiej. Habilitant nie wykazal dziatalnosci w ramach projektéw
miedzynarodowych.

W obszatze osiagnie¢ projektowych, konstrukcyjnych, technologicznych, Pan dr inz. Mateusz
Kukla wykazal si¢ ponadprzecietna aktywnoscia skutkujaca 17 udzielonymi patentami oraz
23 zgloszeniami patentowymi o zasi¢gu krajowym i miedzynarodowym. Habilitant wykazal
rowniez swoj udzial w 2 pracach realizowanych we wspdlpracy z przedstawicielami przemyshu.
Byly to prace realizowane z: Harx Tooking sp. 3 o.0. oraz Centrum Naukowo-Badaweze Ochrony
Preciwposarowsf im. Jozefa Tuliszfeow-skiego — Parisiwowy Instytut Badawezy w Jozefowie.

W ramach realizowania aktywnosci naukowe] w wiecej niz jednej uczelni, Habilitant odbyl
8 stazy wylacznie po doktoracie, w tym: 6 stazy dydaktycznych (University of Food Technologies —
20 dni, Technical University of Moldova — 28 dni, Alexcander Dubiek University of Trendin - 5 dni,
Technical University of Cluj-Napoea — 30 dni, University of Zilina — 4 dni oraz University of Dunasijvdros —
30 dni), 1 staz naukowy (Politechnika Bydgoska im. Jana i Jedrzeja Sniadeckich — 30 dani) oraz 1 staz
szkoleniowy (Faculty of Transport Engineering — 5 dni). Liczba stazy $wiadczy o znacznej
aktywnosci Habilitanta poza swoja macierzysta uczelnia, Wartym podkreslenia jest fakt, ze
w trakcie swojej pracy naukowo — badawczej, Pan dr inz. Mateusz Kukla nawizzal wspélprace
z naukowcami z Polski oraz z osrodkow zagraniczoych, w efekcie ktorej powstaly 3 publikacje
wspotautorskie.

Za swoja aktywno$¢ naukowa oraz wynalazcza Habilitant byt wielokrotnie wyrdzniany
1 nagradzany, a przedstawione zestawienie otrzymanych nagréd w opinii Recenzenta jest
ponadprzecigtne: 6 nagréd za dziatalno$¢ naukows, 25 medali i nagréd przyznanych za
dziatalno$§¢ wynalazcza, 8 nagréd specjalnych oraz 3 nagrody otrzymane przez MNiSW oraz
MEIN.

Habilitant jest czlonkiem Stomargyszenia Polskich Wynalageow i Ragonalizatorsw oraz byl
edytotem zapraszanym w dwoch czasopismach: Symmetry i Machines. Dodatkowo, byl czlonkiem
zespolu recenzentow w ksiazce Insynieria Wytwarzamia.

Podsumowujac aktywno$¢ naukowa Habilitanta, nalezy stwierdzi¢, Ze spelnia ona
wymagania Ustawy: Prawo o szkolnictwic wyZszym i nauce, Art. 219, ust. 1, pkt 3¢c. Na
szczegolne podkreslenie zastuguje ponadprzecigtna aktywnos¢ wynalazeza, liczba odbytych stazy
otaz calosciowy dorobek publikacyjny.
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6. Ocena dorobku dydaktycznego i organizacyjnego Habilitanta

Dr inz. Mateusz Kukla prowadzil zajecia w formie wykladow (2 przedmioty: Podstawy
konstrukei maszyn, Vigyezne aspekly materiafoznawsiwa), ¢wiczen audytoryjnych (9 przedmiotow:
Geometria i grafika ingynierska, Rysunek techniczny 3 elementami geometrii wykresinej, Podstawy konstrukeyi
massyn, Uklady/ Napedy hydrasliczne i@ pnesmatyesne, Mechanika analitycgna, Mechanika  stosowana,
Modelowante wkiladiw mechanicznych, Podsiawy projekiowania elementéw i 3espolow maszyn, Podstawy
keonstrukeyi uktadiw napedowych), cwiczen laboratoryjnych (2 przedmioty: Podstawy konstrukei
maszyn, Uktady/ Napedy hydrauliczne i pneumatyene) oraz projekt (4 przedmioty: Geometria i grafika
ingynierska, Rysunek technicsny 3 elementami geometrii wykreslnej, Podstawy konstrukdgi masgyn, Ingynieria
ortopedyezna i rebabiliacyna). Prowadzit zajecia dla studentow w jezyku angielskim w ramach
programu Erasmus: Modelling in machine design. W ramach swojej dzialalnosci dydaktyczne;
Habilitant brat udzial w opracowaniu monografii dydaktycznej na specjalnosci Ingymieria
Buomedycgna.

Dr inz. Mateusz Kukla byt promotorem 25 prac dyplomowych (20 prac inzynierskich oraz
5 prac magisterskich). Jest promotorem pomocniczym w 1 doktoracie. Jako promotor prac
dyplomowych, 3 z nich zostaly przelozone na publikacje w czasopismach z listy JCR (A
Mechanica et Automatica oraz Materials, jak réwniez w materialach konferencyjnych AP Conference
Proceedings. Habilitant prowadzil zajecia dydaktyczne w miedzynarodowych jednostkach naukowo
— badawczych, tj. Unsversity of Food Technologies — Plovdiv, Bulsaria, Technical University of Moldova,
Kyszymiow Moldawia, Alexcander Dublek University of Trencin, Puchov, Stowaga, Technical Umversity of
Cluj-Napoca, Cluj- Napoca, Rumunia oraz University of Zilina, Zilina, Slowaca.

W dalszej czesci dokumentacji Habilitant przedstawia publikacje, patenty lub zgloszenia
patentowe opracowane ze studentami I, Il i III stopnia oraz z uczniami szkél srednich.

Recenzent nie do konca rozumie, czy czesc tych prac/patentéw/zgloszen zostalo opracowanych
réwniez z dyplomantami Kandydata. Niemniej jednak, przedstawione pozycje wskazuja na duza
aktywnosc oraz wspolprace z pozostaly kadra Politechniki Poznanskiej oraz wspélpracujacych
szkot srednich.

Do osiagnic€ organizacyjnych i popularyzatorskich dr. inz. Mateusza Kukli zaliczyc nalezy:

* opieke nad studentami z Indit w ramach Szkoly Letniej, w ramach ktérej powstala
publikacja w czasopismie 4eta Mechanica et Antomatica,

* pomoc w otganizacji lub udzial w 3 studenckich seminariach naukowych,

* dzalania na rzecz infrastruktury dydaktycznej, m.in. regeneracja modeli dydaktycznych,
przygotowanie stanowisk laboratoryjnych i przygotowania plansz dydaktycznych,

* udzial w programie Noc Naukowcsw w dniu 27.09.2029 .,

* wspolotganizacja wycieczek dla specjalnosci Mechatronika do zakladéw produkcyjnych
Volkswagen Poznai.

Do osiagnigc organizacyjnych Habilitanta mozna dodatkowo zaliczyé czlonkostwo
komitetu organizacyjnego konferencji: The 27th International Polish — Slovak Conference on Machine
Modelting and Simulations MMS 2022. Ponadto, od 2016 dr inz. Mateusz Kulka jest czlonkiem
Centralnego Uegelnianego Zespodn Rekrutacynsgo Politechniki Poznanskiej.

8l



Podsumowujac aktywnos¢ dydaktyczng, organizacyjna i popularyzatorska
Habilitanta, nalezy go oceni¢ pozytywnie W opinii Recenzenta jest jeszcze przestrzen do
aktywnosci w zakresie czlonkostwa w komitetach organizacyjnych konferencji.

7. Wniosek koficowy

Po  przeprowadzeniu oceny catosciowego dorobku naukowego, dydaktycznego,
organizacyjnego 1 popularyzatorskiego Pana dr. inz. MATEUSZA KUKLI, nalezy uznac, ze spelnia
on wymogi odnosnie przewodu habilitacyjnego, okreslone w stosownej Ustawre 5 dnia 20 ipea
2018 1. — Prawo o szkolniciwie wy3szym ¢ nance 1 moze stanowi¢ podstawe ubiegania si¢ o stopieil
naukowy doktora habilitowanego. Wobec powyzszego, wnioskuje do Rady Naukowej
Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej o nadanie Panu dr. ini.
MATEUSZOWI KUKLI stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-
technicznych w dyscyplinie naukowej inZynieria mechaniczna.
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