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RECENZJA

osiagnigcia naukowego w postaci autorskiej monografii habilitacyjnej pt.
"Modelling of the dynamics of boom cranes with a complex kinematic structure”

i pozostalego dorobku naukowego dra inz. Andrzeja Urbasia w post¢powaniu
habilitacyjnym wszczetym 4 maja 2023 roku w dziedzinie nauk inzynieryjno-
technicznych w dyscyplinie ,,Inzynieria Mechaniczna”

wykonana na podstawie pisma Rady Doskonalo$ci Naukowej z dnia 29 czerwca 2023 r.
oraz Uchwaly Rady Dyscypliny Naukowe;j ,,Inzynieria Mechaniczna” Politechniki
Poznanskiej z dnia 6 lipca 2023 roku

1. Dokumentacja osiaggni¢¢ naukowo-dydaktyczno-organizacyjnych dra inz. Andrzeja
Urbasia w postepowaniu habilitacyjnym dostarczona przez Przewodniczacego Rady
Dyscypliny Naukowej ,,Inzynieria Mechaniczna” w Politechnice Poznanskiej dra hab.
inz. Olafa Ciszaka, prof. PP

Wyzej wymieniona dokumentacja obejmuje:

1. Wniosek Habilitanta o przeprowadzenie postepowania

2. Zalacznik 1. Dane wnioskodawcy

3. Zatacznik 2. Autoreferat

4. Zalacznik_3. Kopi¢ dyplomu stopnia doktora inzyniera Habilitanta

5. Monografi¢ habilitacyjng pt. ”"Modelling of the dynamics of boom cranes with a complex
kinematic structure”

6. Pismo Rady Doskonatosci Naukowej z dnia 29 czerwca 2023 r.

7. Uchwale Rady Dyscypliny ,,Inzynieria Mechaniczna” Politechniki Poznanskiej z dnia 6
lipca 2023 roku.

8. Pismo Przewodniczacego Rady Dyscypliny Naukowej ,,Inzynieria Mechaniczna” w
Politechnice Poznanskiej dra hab. inz. Olafa Ciszaka, prof. PP powolujace prof. Tomasza
Szolca na recenzenta w niniejszym postepowaniu habilitacyjnym.



2. Sylwetka Habilitanta — dra inz. Andrzeja Urbasia

Dr inz. Andrzej Urba$ Jest to juz wiek
petnej dojrzatosci naukowej, kiedy szczegdlnie nalezy sig ubiega¢ o stopien doktora
habilitowanego. Gléwne miejsce rozwoju naukowego Habilitanta stanowi Akademia
Techniczno-Humanistyczna (ATH) w Bielsku-Bialej, ktdérej jest absolwentem, uzyskujac
stopien magistra inzyniera dzigki obronionej pracy magisterskiej pt. ,,Eksperymentalna analiza
modalna, cz. 3 — Modyfikacja dynamicznych wlasnosci konstrukcji” w roku 2002 oraz gdzie
odbywat studia doktoranckie w latach 2002-2006 uwienczone napisaniem rozprawy doktorskiej
pt. ..Analiza dynamiczna i sterowanie maszynami roboczymi posadowionymi podatnie” pod
kierunkiem prof. dra hab. Stanistawa Wojciecha obronionej w roku 2011. ATH w Bielsku-
Bialej byla zawsze podstawowym miejscem zatrudnienia Habilitanta na Wydziale Budowy
Maszyn i Informatyki od roku 2003 do chwili obecnej, poczgtkowo na stanowisku asystenta a
potem adiunkta, z dwuletnig przerwg na Wydziale Zarzadzania i Informatyki tej uczelni w
latach 2009-2011. Ponadto, dr inz. Andrzej Urbas byt réwniez czasowo zatrudniony na
stanowisku adiunkta w Wyzszej Szkole Mechatroniki w Katowicach w latach 2013-2014 oraz

w Wyzszej Szkole Technicznej w Katowicach w latach 2014-2021.

Intensywna aktywnos$¢ zawodowa Habilitanta zaowocowala do$wiadczeniem i dorobkiem
naukowym, ktéry umozliwil mu napisanie autorskiej monografii habilitacyjnej pt. ”Modelling
of the dynamics of boom cranes with a complex kinematic structure” bedacej podstawg do

zlozenia wniosku habilitacyjnego.

3. Charakterystyka ogélna osiagniecia

Habilitant, jako osiggnigcie wynikajace z Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. ,,Prawo o szkolnictwie
wyzszym 1 nauce” (Dz. U. z 2020 r., poz. 85 z p6zn. zm.) wskazal swoja autorskg monografie
naukowg pod nastgpujacym tytulem: “Modelling of the dynamics of boom cranes with a

complex kinematic structure” wydang przez University of Bielsko-Biata (ATH) w roku 2023.

Monografia ta zostata napisana w j¢zyku angielskim na 191 stronach, a jej tre$¢ podzielono na
11 rozdzialéw oraz 3 zalaczniki (tzw. ,apendiksy”) zawierajagce wzory matematyczne
potraktowane jako uzupefniajace z punktu widzenia rozumowaf opisanych w tekscie gléwnym.
Wykaz cytowanej literatury obejmuje 164 pozycje. Przed wstepem zamieszczono spis waznych
uzywanych symboli matematycznych oraz definicje skrotow literowych, co istotnie ulatwia

czytanie tekstu monografii.



4. Opis zawarto$ci merytorycznej monografii

Tre$¢ monografii zawiera szczegélowy opis dynamicznego modelu fizycznego i
matematycznego przestrzennego dzialania, tj. w trzech wymiarach geometrycznych,
wysiegnikowego — teleskopowego Zurawia samobieznego. Celem tej pracy jest stworzenie
uniwersalnego narz¢dzia obliczeniowego stuzacego do symulacji komputerowej dziatania tego
typu obiektow w roznych warunkach obcigzenia na tle innych stosowanych dotychczas
programéw ujmujacych omawiany problem w sposob, jak twierdzi Autor, fragmentaryczny lub
wycinkowy, tj. nakladajacy pewne ograniczenia na badane procesy kinematyczne, statyczne i
dynamiczne. Autor monografii podkreslit w ten sposéb swoj wazny element nowosci naukowej
tej pracy w zawartym w jej tekscie obszernym przegladzie literaturowym. Godnym docenienia
jest fakt powotywania si¢ w tym przegladzie na stosunkowo najnowsze pozycje literaturowe z
okresu ostatnich 10 lat oraz zr¢cznie przeprowadzony podzial omawianych w nim zagadnien
dotyczacych dziatania dZwigéw tego typu rozpatrywanych przez poszczegblnych badaczy, tj.
na przyktad problem drgan zurawia i kotysania fadunku wraz z przyczynami ich wzbudzania i
metodami tlumienia, zagadnienie stabilnosci dziatania, komfort i bezpieczefistwo pracy
operatora, doktadnos¢ pozycjonowania fadunku oraz analiza dynamiczna i sterowania dziafania
dzwigdw nabrzeznych i chwytakowych. Ulatwia to czytelnikowi zrozumienie celu pracy i

oceng oryginalnodci wkladu Autora do istniejgcego stanu wiedzy w tej dziedzinie.

W opracowaniu tym przyjeto dyskretny model omawianego obiektu skiadajacy sie ze
wzajemnie ze sobg pofaczonych przegubami obrotowymi i bezmasowymi elementami
sprezysto-ttumigcymi bryl masowych potraktowanych jako sztywne lub podatne w sposob
gigtny i skretny. W celu uwzglednienia tej podatnosci zastosowano metode sztywnych
elementow skoriczonych. W kolejnych pierwszych rozdziatach pracy Autor opisuje proces
modelowania fizycznego i matematycznego samobieznego zurawia wysiggnikowego, dzielac
g0 na nastgpujgce czesci: opis wilasnosci kinematycznych dziatania dZzwigu oraz ogélne
sformutowanie modelowania dyskretnego za pomoca metody sztywnych elementéw
skonczonych przy wykorzystaniu formalizmu wynikajacego z rownan Lagrange’a Il rodzaju.
W nastgpnych rozdziatach monografii opisany jest proces modelowania poszczegdlnych
komponentow strukturalnych wysiggnikowego zurawia samobieznego, tj. jego zawieszenia na
platformie samochodowej wraz z podporami stabilizujacymi (zwanego bazg dzwigu), gléwne;j
konstrukeji nosnej sktadajacej si¢ z kolumny obrotowej i wysiggnika z sekcja teleskopowania
tworzgcych w przyjetym modelu tzw. otwarty taficuch kinematyczny, sekcje cylindrow

hydraulicznych zmiany wysiegu i teleskopowania, ktére w efekcie potaczenia ze wspomniang
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powyzej gidwnag konstrukcjag nosng tworza tzw. zamkniete tancuchy kinematyczne, oraz
modelowania fadunku w postaci masy skupionej lub bryly sztywnej polaczonych z gtéwna
konstrukcjg nosng dzwigu za pomoca liny lub ukladu zawiesi linowych reprezentowanych

przez bezmasowe elementy spr¢zysto-ttumiace poddawane jedynie rozciaganiu.

Rozdziat 9 monografii poswigcony jest uwzglednieniu zjawiska tarcia w parach
kinematycznych modelu dynamicznego Zurawia w postaci przegubdéw i par przesuwnych.
Poniewaz podczas normalnej pracy dZwigu elementy te dziatajg pod wptywem sil ciernych na
pograniczu tarcia §lizgowego i spoczynkowego, Autor stusznie zastosowat zaawansowane, tzw.
»szczotkowe”, opisy tego zjawiska przy wykorzystaniu modelu Dahla opierajacego si¢ na
sprezysto-plastycznej interpretacji oddzialywania kontaktu stycznego powierzchni
chropowatych oraz za pomocag modelu LuGre uwzgledniajgcego tzw. efekt Stribeck’a w

zakresie wzajemnych mikro-poslizgéw tych powierzchni.

Rozdzial 10 zawiera zwigzki analityczne opisujace model matematyczny calego
rozpatrywanego  obiektu, tj. wszystkich wymienionych powyzej komponentow
wysiggnikowego zurawia samobieznego wraz z jego obcigzeniem. Przy wykorzystaniu tych
zwigzkéw powstat autorski model komputerowy kompletnego dzwigu, za pomocg ktorego

moga by¢ dokonywane symulacje dzialania omawianej maszyny roboczej.

W rozdziale 11 zamieszczone sa wyniki obliczen numerycznych w formie symulacji dziatania
przykiadowego rzeczywistego samobieznego Zzurawia wysiggnikowego. Rezultaty uzyskane
przy wykorzystaniu modelu komputerowego Autora monografii sa poréwnywane z
analogicznymi wynikami obliczen otrzymanymi za pomocg dwéch komercyjnych programéw
komputerowych, tj. MSC.Adams i ANSYS-MSC.Adams. Z wynikami pierwszego z nich byly
poréwnywane rezultaty Autora pracy otrzymane przy zalozeniu potraktowania elementéw
masowych dzwigu jako sztywne, a z wynikami drugiego z ww. programéw komercyjnych
skonfrontowane zostaly wyniki Autora uzyskane przy uwzglednieniu podatnoéci segmentéw
wysiggnika tego zurawia. Do oceny zgodnos$ci wynikow obydwu poréwnan oraz dokladnosci
pozycjonowania przenoszonego przez dzwig tadunku w rozdziale tym zdefiniowane zostaly

odpowiednie wskazniki ilosciowe.

Nalezy stwierdzi¢, iz uzyskano bardzo dobra wzajemng zgodnos$¢ otrzymanych wynikéw
obydwu wymienionych powyzej poréwnan przeprowadzonych na podstawie zatozonego z gory
scenariusza ruchu zurawia, gdzie pewne zauwazalne rozbieznosci miaty miejsce w przypadku

zakresu przebiegu czasowego tego ruchu, w ktérym wystapily drgania przejsciowe, w



przypadku kiedy poréwnywane byly rezultaty uzyskane za pomoca modeli o podatnych
segmentach wysi¢gnika dzwigu. Przy wykorzystaniu ktérego z poréwnywanych programéw
wyniki sa blizsze rzeczywistosci — moze zadecydowaé jedynie rezultat pomiaréw

doswiadczalnych przeprowadzonych na obiekcie rzeczywistym.

Po wykazaniu w ten sposdb wiarygodnosci wynikéw symulacji uzyskiwanych za pomoca
autorskiego programu Autora monografii, w drugiej cz¢sci rozdziatu 11 przeprowadzono
analizg wpltywu réznych efektow uwzglednionych w przyjetym przez Autora modelu
fizycznym zurawia, tj. tarcia w przegubach oraz podatnosci segmentéw masowych i elementow
napedu wysiegnika, w przypadkach potraktowania fadunku zaréwno jako masy skupionej lub
bryly sztywnej. Wyznaczono przy tym wskazniki dokladnosci pozycjonowania tadunku

przenoszonego przez dzwig.

5. Ocena zawartosci i poziomu naukowego

Podstawa omawianego dzieta naukowego jest model fizyczny, matematyczny i komputerowy
samobieznego zurawia wysiggnikowego, ktory zostat zbudowany za pomoca powszechnie
znanej metody modelowania dyskretnego prowadzacej do otrzymywania tzw. dynamicznych
uktadéw wielocztonowych, co w terminologii anglojezycznej klasyfikuje zastosowane tego
typu podejécie do obszaru badawczego o nazwie “multi-body system dynamics”. Ta metoda
stosowana jest od wielu dekad do modelowania dynamicznego pojazdéw samochodowych i
szynowych, réznego rodzaju maszyn roboczych, robotéw przemystowych i wielu innych
uktadow mechanicznych. W zwigzku z tym, elementu nowoéci naukowej tej pracy nalezy
upatrywa¢ w obszernym i skomplikowanym zastosowaniu tej metody modelowania do
rzeczywistego ukfadu mechanicznego o stosunkowo duzej ztozonosci struktury i whasnosci
kinematycznych oraz w zbudowaniu uniwersalnego autorskiego programu komputerowego
mogacego by¢ wykorzystywanym do praktycznego badania procesow dynamicznych i jakosci
dzialania samobieznych dzwigéw wysiegnikowych o réznych wariantach rozwigzan
konstrukcyjnych. By osiggna¢ ten cel, Autor wykazatl wysoki poziom znajomosci podstaw
dynamiki ukladéw mechanicznych, modelowania matematycznego i programowania
numerycznego, co klasyfikuje omawiane dzieto jako osiagnigcie z jednej strony o charakterze
aplikacyjnym, ale zawierajacym niewatpliwy, znaczacy pierwiastek naukowy, a nie bgdace
jedynie zaawansowanym opracowaniem inzynierskim. W zwigzku z powyzszym,
rozpatrywane dzieto mozna uzna¢ za stanowiace istotny wkilad do rozwoju dyscypliny

naukowej ,,InZynieria mechaniczna”, bgdace jednoczesnie przydatnym do zastosowan w




praktyce przemystowej oraz do prowadzenia badan o charakterze akademickim, a takze do
celéw dydaktycznych dla studentéw uczelni technicznych. T¢ oceng dodatkowo uzasadnia fakt
bazowania prawie calej zawartosci merytorycznej dzieta na czastkowych wynikach badan
zademonstrowanych w licznych artykutach opublikowanych w renomowanych czasopismach

naukowych zacytowanych przez Autora w napisanej przez siebie monografii.

W tresci tej monografii mozna wyr6zni¢ dwie podstawowe czgsci: szczegblowy zestaw
zaleznosci  analitycznych stanowigcych model matematyczny samobieznego zurawia
wysi¢gnikowego, na podstawie ktérych zbudowano model komputerowy tego obiektu, oraz
zestaw wynikow obliczen w formie wykreséw przebiegow czasowych odpowiedzi
dynamicznych i wykreséw blokowych ilustrujagcych wartosci wskaznikéw dokfadnosci
uzyskanych wynikow symulacji numerycznych. Ze wzgledu na specyfike modelowania
dyskretnego zastosowanego w tej pracy, wystepuje szereg analogii i wzajemnych podobienstw
pomigdzy tymi zalezno$ciami matematycznymi, szczegdlnie w przypadkach koncowych
postaci réwnan ruchu modeli poszczegdlnych komponentéw dzwigu. Na te ceche naklada sig
ogromna, lecz merytorycznie uzasadniona ztozono$¢ pomocniczych wzoréw matematycznych,
przez co w sumie rozdzialy monografii poswigcone modelowaniu matematycznemu sprawiajg
wrazenie rozwleklych, poniewaz charakteryzujg si¢ one wyrazng przewagg liczby podobnych
wzoréow matematycznych nad ilo$cig tekstu je opisujacego. Przez to, rozdzialy 2, 3, ..., 10
przyjety forme pewnego rodzaju kompendium dla programistow budujacych programy
komputerowe, a nie typowej dysertacji naukowej z dziedziny nauk technicznych. Natomiast
redakcja i jako$¢ edycji czgsci monografii poswigconej opisowi i analizie wynikéw obliczen
nie budzg zastrzezen. Mianowicie, wszystkie wykresy sa wykonane starannie i przejrzyscie, co
powoduje, ze pomimo ich matych rozmiaréw sg one nalezycie czytelne. Z kolei opisy tych
wynikéw sprawiaja wrazenie skomplikowanych, co nalezy usprawiedliwi¢ duza ztozonoscig
struktury zurawia i jego modelu matematycznego o réznych wariantach uwzglednianych
wiasnosci badanego problemu. Jednak opisy te cechuje wiasciwa redakcja, precyzja i logika,
dzigki czemu czytelnik nie powinien mie¢ klopotéw ze zrozumieniem tresci przedstawionej w

tej czedci monografii.

Istotng kwestia budzacg watpliwosci w omawianej pracy jest sposob uwzglednienia podatnosci
gietnej i skretnej czlondw masowych reprezentujacych przede wszystkim poszczegolne
segmenty gloéwnej konstrukeji noénej zurawia. Mianowicie, zastosowana tu metoda sztywnych
elementéw skonczonych jest uzywana obecnie raczej w dos¢ sporadycznych przypadkach,

chociazby ze wzgledu na powszechnos¢ klasycznego sformulowania metody elementéw
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skonczonych (MES), tj. o elementach odksztatcalnych, i 0g6lng dostgpnosé oprogramowania
komputerowego, za pomoca ktérego mozna t¢ metod¢ wykorzystywaé. Wspomniane powyzej
masowe segmenty gidwnej konstrukcji nosnej dzwigu sa w rzeczywisto$ci na ogét dos¢
smuktymi belkami, przez co zastosowanie do ich modelowania skoficzonych elementéw
belkowych odksztafcalnych skretnie i gigtnie (na przyklad zgodnie z teorig zginania belki
Timoshenki) wydaje si¢ wrgez intuicyjne. Przeciez nawet w programie ANSYS-MSC.Adams,
wyniki uzyskane za pomocg ktorego byly poréwnywane z analogicznymi rezultatami Autora,
wykorzystywane byly odksztalcalne skoniczone elementy przestrzenne (3D) SOLIDI187 i
belkowe BEAM188. Szkoda, ze Autor nie uzasadnit korzyéci wynikajacych z zastosowania w
pracy metody sztywnych elementéw skoriczonych z punktu widzenia mozliwosci uzycia do

swojego modelu zurawia klasycznego sformulowania MES.

Kolejnym, godnym wzmianki mankamentem dziela jest brak uwzglednienia luzéw w
przegubach gléwnej konstrukcji nosnej dzwigu, a szczegblnie w prowadnicach czesci jej
teleskopowania. Problem ten w przypadku dzwigoéw wysiegnikowych byl przedmiotem wielu
artykutéw naukowych publikowanych réwniez przez badaczy polskich. Modelowanie luzéw w
tego typu elementach sprowadza si¢ do przyjmowania tzw. silnie nieliniowych (niegtadkich)
charakterystyk lepko-sprezystych polaczen komponentéw odpowiednich par kinematycznych.
Wéwezas, przeprowadzanie symulacji komputerowych odpowiedzi dynamicznych ukladéw
mechanicznych z luzami metoda bezposredniego catkowania réwnan ruchu jest na ogét trudne,
a ich wyniki cechuje zazwyczaj wystgpowanie bogatych widm amplitudowych otrzymy‘wanych
przebiegbw  czasowych powodowanych —sukcesywnymi zderzeniami  powierzchni
kontaktowych komponentéw par kinematycznych. W przypadku uwzglednienia luzéw w
modelu samobieznego zurawia wysi¢gnikowego mozna byloby poréwnywaé rezultaty
symulacji komputerowych jego dziatania z analogicznymi wynikami pomiar6w
doswiadczalnych dokonywanych na obiekcie rzeczywistym. Stanowitoby to lepsza metode
oceny wiarygodnosci narz¢dzia obliczeniowego stworzonego przez Autora omawianego dzieta
naukowego niz tylko poréwnywanie z rezultatami teoretycznymi uzyskanymi za pomoca

innych programéw komercyjnych, w ktérych tego typu luzy réwniez pominieto.

W swojej monografii Autor podkresla przyjecie dwéch zaawansowanych, szczotkowych
modeli tarcia w przegubach i prowadnicach gléwnej konstrukeji nosnej dzwigu jako pewnego
rodzaju warto$¢ dodang w zbudowanym przez siebie dyskretnym modelu samobieznego
zurawia wysiggnikowego. W czgsci pracy poswieconej wynikom obliczen pokazano

wprawdzie wptyw dyssypacji energii mechanicznej ruchu powodowanej m. in. tarciem w tych
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elementach na przebiegi czasowe pozycjonowania fadunku przenoszonego przez diwig.
Niemniej jednak, zastosowane modele tarcia powinny mie¢ dos¢ istotny wplyw réwniez na
intensywnos$¢ zanikania w czasie amplitud drgan przejsciowych lepko-bezwiadnosciowo-
sprezystej konstrukcji catego zurawia wzbudzanych jego dziataniem, a to z kolei na przebieg,
precyzje i efektywno$¢ funkcjonowania tego obiektu. Temu istotnemu aspektowi omawianego
w pracy problemu nalezatoby poswigci¢ wigcej uwagi. Szkoda wielka, ze w tredci monografii

tego zabrakto.
Usterki drobne:

Omawiane dzieto habilitacyjne zostatlo wydane w formie ksigzkowej monografii, dzigki czemu
bedac poddane wnikliwej procedurze edycyjnej trudno dostrzec w nim biedy redakcyjne,
jezykowe czy edytorskie. Jedynie dosé razacym jest zauwazone czeste uzywanie przez Autora
wyrazen typu “dynamics analysis” oraz “statics analysis”. W scistym tlumaczeniu na jezyk
polski znaczy to odpowiednio: ,analiza dynamiki” i ,,analiza statyki”. Jak wiadomo, stowa
,»dynamika” i ,,statyka” oznaczajg dzialy mechaniki, a wigc pewnej dziedziny nauki. A przeciez
samej dziedziny nauki nie mozna analizowa¢, tylko uzyskane w jej ramach wyniki. Dlatego,
uzywane przez Autora ww. wyrazZenia noszg znamiona pospolitego warsztatowego zargonu, nie
wpisujac si¢ bynajmniej w poprawnosé i piekno polskiego jezyka naukowego. W zwigzku z
tym, nalezatoby zastapi¢ je odpowiednio wyrazeniami “dynamic analysis” oraz “static

analysis”, co byloby poprawne oznaczajac ,,analiza dynamiczna” i ,,analiza statyczna”.

6. Ocena pozostalych osiggni¢é naukowo — badawczych

Calkowity dorobek publikacyjny dra inz. Andrzeja Urbasia obejmuje dosy¢ duzo pozycji
opublikowanych w czasopismach i materiatach konferencyjnych. f.aczna ich liczba wynosi 69
prac, w tym 56 po uzyskaniu stopnia doktora nauk technicznych. Sposrdd tych osiagnieé 19
artykutow zostato opublikowanych w recenzowanych, regularnych czasopismach naukowych
znajdujgcych si¢ na liscie JCR. Laczny Impact Factor tych czasopism wynosi 46.327. Do
najwazniejszych czasopism, w ktorych Habilitant opublikowal swoje prace nalezy zaliczy¢:
Nonlinear Dynamics, Mechanism and Machine Therory, International Journal of Non-Linear
Mechanics oraz Control Engineering Practice. Szczegélnie dwa pierwsze tytuly zaliczane sa

do najbardziej prestizowych, cieszacych si¢ migdzynarodows renoma.

Dr inz. Andrzej Urba$ wykazywat dotad duza aktywnos¢ naukowg w formie wystapien
konferencyjnych. Przedstawiat wyniki swoich badan na wielu kongresach i konferencjach o

zasiggu mig¢dzynarodowym i krajowym. Lacznie miat 59 wystapiefi w charakterze prézentera
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lub wspétautora, w tym 48 po doktoracie. Oprécz tego, Habilitant jest wspdtautorem skryptu o
charakterze dydaktycznym, opublikowanym przez Politechnik¢ w Brnie (w Republice
Czeskiej).

Tematyka artykutéw i referatéw konferencyjnych dra inz. Andrzeja Urbasia jest dos¢ jednolita
i nieodbiegajgca od przedmiotu rozwazan w Jego monografii habilitacyjnej. Zdecyﬂowana
wigkszo$¢ tych prac dotyczy problemu dynamiki ukfadéw wieloczionowych, modelowania
metodg sztywnych elementéw skoniczonych, w tym z uwzglednieniem tarcia, gdzie obiektami
zastosowan praktycznych prowadzonych badan $3 najczesciej roznego rodzaju dzwigi i
manipulatory robotéw. Nalezy stwierdzi¢, iz w dorobku Habilitanta znajduja si¢ réwniez prace
poswiecone analizom dynamicznym ukiadu napedu samochodu elektrycznego z silnikami
wbudowanymi w piasty jego két jezdnych. Jednak jak wynika z wykazu pozycji literaturowych
dra inz. Andrzeja Urbasia, jego udziat w tych pracach jako wspotautora jest raczej drugorzedny,
tj. szacowany na 10-15% wkiadu. Z kolei kilka zespotowych prac wspétautorstwa Habi litanta,
ktérych przedmiotem badan Jest dynamika ukladéw korbowych spalinowych silnikéw
tlokowych przy wykorzystaniu komercyjnego oprogramowania MSC.ADAMS/AutoFlex, nosi

znamiona ustugi przemystowej o charakterze inzynierskim.

Szczegblnego podkreslenia wymaga intensywna dziafalno$¢ Habilitanta w projektach
badawczych. Przed uzyskaniem stopnia doktora uczestniczyl w 4 projektach petniac rolg
wykonawey. Byly to projekty finansowane przez NCN i NCBIR realizowane w Akademii
Techniczno-Humanistycznej (ATH) w Bielsku-Biatej, w tym we wspdlpracy z innymi
odrodkami krajowymi. Po uzyskaniu stopnia doktora dr inz. Andrzej Urbas uczestniczyt w
kolejnych 6 projektach finansowanych gtéwnie przez NCN (5), jak i NCBiR (1), gdzie w
Jednym z nich peknit role kierownika. Nalezy wspomnie¢, iz dwa projekty byly realizowane

wspélnie z partnerem czeskim, w ktérych Habilitant z kolei petnit rolg lidera zespotu polskiego.

Dr inz. Andrzej Urbas wspdtpracowat réwniez z jednostkami przemystowymi, tj. z firmami
FIAT — Polska, SVEP — Polska, PROTEA, Instytutem Napedéw i Maszyn Elektrycznych
KOMEL i in. Ponadto, prowadzit wspélne badania z jednostkami naukowymi z Republiki
Czeskiej, tj. z Czech Technical University w Pradze, University of West Bohemia w Pilznie

oraz z Research and Testing Institute w Pilznie.

Biorac pod uwage wiek Habilitanta, jego dziatalnosé naukowo-badawcza mozna uznaé
dostatecznie znaczacy z punktu widzenia ubiegania si¢ o stopie doktora habilitowanego.

Dowodzi tego stosunkowo duza liczba publikacji, w tym kilkanascie z nich opublikowanych w



czasopismach renomowanych o szerokim zasiggu miedzynarodowym. Z punktu widzenia
aktualnych wskaznikow oceny pracownikéw naukowych mierzonych liczba cytowan, tj. 57 wg
bazy WoS i 82 wg Scopus (bez autocytowan) i indeksem Hirscha réwnym 5 wg bazy WoS i 7
wg Scopus, oceniony w ten sposob dorobek naukowy dra inz. Andrzeja Urbasia nalezy uzna¢

jako dostateczny.

7. Ocena osiagnie¢ dydaktycznych

Nalezy podkresli¢, iz praktycznie cale zycie zawodowe Habilitant poswigcit Akademii
Techniczno-Humanistycznej (ATH) w Bielsku-Biatej, gdzie oprécz pracy naukowo-badawczej
prowadzit zajecia dydaktyczne, praktycznie zaraz po ukonczeniu studiéw w tej uczelni. W celu
nalezytego przygotowania si¢ do zawodu nauczyciela akademickiego, jeszcze w trakcie
odbywania swoich studiéw magisterskich byt stuchaczem Miedzywydzialowego Studium
Pedagogicznego ATH. Przed uzyskaniem stopnia doktora nauk technicznych prowadzit
¢wiczenia audytoryjne i laboratoryjne z takich przedmiotéw jak: mechanika, metody
numeryczne, dynamika maszyn, podstawy modelowania ukladow dynamicznych, czy

programy narzedziowe.

Po doktoracie dr inz. Andrzej Urbas intensywnie kontynuowat swoja dziatalno$é¢ dydaktyczng
wzbogaciwszy game¢ prowadzonych zaje¢ o wyklady oraz ¢wiczenia audytoryjne i
laboratoryjne z dyskretnej mechaniki ptynow, podstaw konstrukcji i eksploatacji fnaszyn,
modelowania komputerowego uktadow mechatronicznych, wprowadzenia do mechatroniki,
dynamiki i sterowania robotow, obliczen inzynierskich, metody elementéw skonczonych i
innych. Nalezy podkreslic¢, iz wiele programéw zaje¢ dydaktycznych z ww. przedmiotéw byty
autorstwa badz wspolautorstwa Habilitanta. Ponadto, Habilitant prowadzit éwiczenia
laboratoryjne dla studentéw zagranicznych i krajowych bedacych beneficjentami Programéw
ERASMUS i ERASMUS+. Oprécz prowadzenia zaj¢¢ dydaktycznych w formie wyktadéw i
¢wiczen, dr inz. Andrzej Urbas byl promotorem jednej pracy magisterskiej oraz 17 prac

inzynierskich.

8. Ocena osiagnie¢ organizacyjnych

Habilitant bedac pracownikiem naukowo-dydaktycznym Wydziatu Budowy Maszyn i
Informatyki ATH w Bielsku-Bialej od 2016 roku pehni funkcje Wydzialowego Koordynatora
Programu ERASMUS+. W latach 2016-2019 byt czlonkiem Rady Wydzialu Budowy Maszyn
i Informatyki tej uczelni. Od roku 2019 do chwili obecnej jest czionkiem Rady Dyscypliny
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Naukowej ,.Inzynieria mechaniczna” tego wydziatu. Ponadto, pelni rol¢ czlonka kilku
wydziatlowych komisji zajmujacych sig¢ jakoscia ksztatcenia, dorobku naukowego i krajowymi

ramami kwalifikacji.

Oprécz ww. funkcji statych dr inz. Andrzej Urba$ byt wspotorganizatorem dwoch konferencji
naukowych, w tym jednej krajowej, w ktérej petnit rolg sekretarza, oraz migdzynarodowej w
USA wspdtorganizujac sesje. Ponadto byt laureatem 11 nagréd, w tym 7 Nagrod Rektora ATH
oraz m. in. Nagrody koncernu FIAT Powertrain Technologies Poland za swoja rozprawe

doktorska.

Reasumujac, nalezy dobitnie stwierdzié, ze dr inz. Andrzej Urba$ cate swoje zycie zawodowe
poswiecit roli prawdziwego badacza, inzyniera i nauczyciela akademickiego, dzialajac na wielu

frontach aktywnosci i zaangazowania w tym zawodzie.

9. Uwagi podsumowujace i wniosek koncowy

W podsumowaniu oceny osiggniecia naukowego Habilitanta w postaci autorskiej
monografii naukowej nalezy uzna¢ duzy naklad pracy wlozony w zbudowanie
oryginalnego modelu fizycznego, matematycznego i komputerowego obiektu technicznego
0 duzym stopniu zlozonosci strukturalnej oraz wykonujacego skomplikowane ruchy, na
ktére nakladane sg przejsciowe drgania mechaniczne. Dr inz. Andrzej Urbas wykonal to
wprawdzie za pomoca metody powszechnie znanej, niemniej uwzgledniajac waine z
punktu widzenia zastosowan w praktyce inzynierskiej efekty dynamiczne, np. tarcie,
rézne sposoby oddzialywania napedu i obcigzenia, wykazujac przy tym duza wiedz¢ z
dziedziny mechaniki i dynamiki ukladéow mechanicznych. W efekcie powstalo
wartoSciowe dzielo moggce by¢ wykorzystane nie tylko w procesie konstruowania i
eksploatowania tego typu obiektow techmicznych, tj. samobieznych Zurawi
wysiegnikowych, lecz rowniez do celow dydaktycznych oraz poznawczych w
Srodowiskach akademickich. W zwigzku z powyzszym, biorac pod uwage owa autorska
monografi¢ zgloszona jako dzielo naukowe oraz nalezyty dorobek naukowy, dydaktyczny
i organizacyjny Habilitanta, mozna stwierdzi¢, ze jego wklad w dyscypling naukowa
»InZynieria mechaniczna” mozna uznaé za istotny, dzigki czemu dr inz. Andrzej Urbas
spelnia w stopniu dostatecznym wymagania stawiane kandydatom do stopnia doktora
habilitowanego przez obowiazujaca Ustawe z dnia 20 lipca 2018 r. — Prawo o szkolnictwie

wyzszym i nauce (Dz. U. 2022.0.54).
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Stawiam zatem wniosek popierajacy, by calo§é osiagnie¢ Habilitanta obejmujgcg:

- prace naukowo-badawcze dotyczace modelowania i analiz dynamicznych ukladéw
mechanicznych o duzym stopniu zloZzonoS$ci opublikowane w uznawanych powszechnie

czasopismach naukowych,
- wartoSciowy dorobek organizacyjny,

- wartosciowy dorobek dydaktyczny

oceni¢ jako spelniajace wymagania do ubiegania si¢ o stopien doktora habilitowanego w
dziedzinie nauk inZynieryjno-technicznych w zakresie dyscypliny ,InZynieria

mechaniczna” i dopusci¢ dra inz. Andrzeja Urbasia do dalszych etapéw postepowania.

YA
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