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RECENZJA
osiggnie¢ naukowych dra inz. Michata Jakubowicza, zawartych we wniosku
o przeprowadzenie postepowania w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego,
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

1. PODSTAWA FORMALNA OPRACOWANIA

Podstawg formalng opracowania recenzji jest pismo Przewodniczgcego Rady Dyscypliny
Inzynieria Mechaniczna na Wydziale Inzynierii Mechanicznej Politechniki Poznanskiej z dnia 1
kwietnia 2025 roku (DIM075.86.2025).
Recenzje w postepowaniu habilitacyjnym Pana dra inz. Michata Jakubowicza opracowano
w oparciu o dostarczone dokumenty:

. autoreferat,

. wykaz osiggnie¢ naukowych,

o kopie publikacji wchodzgcych w sktad cyklu prac powigzanych tematycznie,

. kopie dyplomu uzyskania stopnia naukowego doktora, wraz z kopiami zaswiadczen

potwierdzajacymi inne osiagniecia.

W opracowanej opinii, uzyskane efekty naukowe Whnioskodawcy, odniesiono do obowigzujgcej
Ustawy Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce oraz zapiséw warunkujgcych uzyskanie stopnia
doktora habilitowanego.

2. INFORMACJE OGOLNE

Habilitant - dr inz. Michat JAKUBOWICZ urodzony 22 stycznia 1987 roku posida dorobek naukowy
uwidoczniony w bazie internetowej WoS Researcher ID - H-4779-2014 oraz ORCID - 0000-0002-
6350-0411.

Pan dr inz. Michat JAKUBOWICZ ukoniczyt studia inzynierskie w 2010 roku w Politechnice
Poznanskiej, na Wydziale Budowy Maszyn i Zarzgdzania, na kierunku Mechanika i Budowa
Maszyn, w specjalno$ci Mechatronika. Przedstawit prace dyplomowsg o tytule Modernizacja
urzadzenia GEOFORM do pomiaru odchytki okrggtosci, ktdrej promotorem byt dr inz. Czestaw
Janusz JERMAK.

W 2011 roku ukonczyt studia magisterskie w Politechnice Poznanskiej, na Wydziale Budowy
Maszyn i Zarzadzania, na kierunku Mechanika i Budowa Maszyn, w specjalnosci Diagnostyka
maszyn i systemy pomiarowe, bronigc prace magisterskg pt. Propozycja uniwersalnych baz
pomiarowych w autobusie niskopodtogowym, promotorem ktérej byt dr inz. Czestaw Janusz
Jermak.



W roku 2016 uzyskat stopien naukowy doktora nauk technicznych w dyscyplinie Budowa
i Eksploatacja Maszyn na Wydziale Budowy Maszyn i Zarzgdzania Politechniki Poznanskiej.
Przedstawit prace doktorskg nt.: Badanie doktadnosci odwzorowania zarysu okrggtosci za
pomoca pneumatycznego przetwornika dtugosci ze szczelinowa dyszg pomiarowsq, ktorej
promotorem byt dr hab. inz. Czestaw Janusz JERMAK, a recenzentami byli prof. dr hab. inz.
Stanistaw LEGUTKO i dr hab. inz. Matgorzata PONIATOWSKA (Politechnika Biatostocka).

Habilitant jest zatrudniony w Politechnice Poznahskiej, na Wydziale Inzynierii Mechanicznej,
w Instytucie Technologii Mechanicznej, w Zaktadzie Metrologii i Systemow Pomiarowych na
stanowisku adiunkta badawczo-dydaktycznego oraz w Akademii Nauk Stosowanych w Koninie,
Wydziat Nauk Technicznych i Ekonomicznych, Katedra Nauk Technicznych na stanowisku
wyktadowcy.

3. OCENA OSIAGNIECIA NAUKOWEGO

Podstawa do ubiegania sie Kandydata o nadanie stopnia doktora habilitowanego nauk
technicznych, w dyscyplinie inzynieria mechaniczna, jest wskazane we wniosku osiggnigcie
naukowe:

1. monografia naukowa, zgodnie z art.2019 ust.1.pkt 2a Ustawy, pt.: ,,Metodyka projektowania i
badan urzadzen multisensorycznych”, wydana przez Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej,
ktore w roku opublikowania monografii w ostatecznej formie byto ujete w wykazie sporzgdzonym
zgodnie z przepisami wydanymi na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. .

2. cykl powigzanych tematycznie artykutéw naukowych, zgodnie z art.2019 ust.1.pkt 2b Ustawy,
pod zbiorczg nazwa: ,Multisensoryczne pomiary wielkosci geometrycznych”, opublikowanych w
czasopismach naukowych lub w recenzowanych materiatach z konferencji miedzynarodowych,
ktére w roku opublikowania artykutu w ostatecznej formie byty ujete w wykazie sporzgdzonym
zgodnie z przepisami wydanymi na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. B. Na wskazany cykl
publikacji sktadaja sie tylko pozycje opublikowane po uzyskaniu stopnia naukowego doktora (po
2016 roku).

Lista publikacji przedstawionych jako osiggniecie naukowe:

1. [M1] M. Jakubowicz* Metodyka projektowania i badan urzgdzen multisensorycznych,
Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej, Poznan, 2024, ISBN 978-83-7775-755-0, (80 pkt.
MNiSW), udziat wtasny 100%

2. [A1] N. Swojak* M. Wieczorowski, M. Jakubowicz, Assessment of selected metrological
properties of laser triangulation sensors, Measurement - Journal of the International
Measurement Confederation (IMEKO), vol. 176, 2021, 109190, (IF: 5,131; 200 pkt. 2017-
2021 MEiN; 200 pkt. MNiSW), udziat wtasny 30%

3. [A2] Cz. J. Jermak, M. Jakubowicz*, M. Wieczorowski, M. Rucki, Fast and Precise Non-
Contact Measurement of Cylindrical Surfaces with Air Gauges, Materials, vol. 14, 2021, s.
3728-1 - 3728-14, (IF: 3,748; 140 pkt. 2017-2021 MEIN; 140 pkt. MNiSW), udziat wtasny
40%

4. [A3] Cz. ). Jermak, M. Rucki*, M. Jakubowicz, Accuracy of the pneumatic follower for the
wooden surface quality assessment, European Journal of Wood and Wood Products, vol.
78, 2020, s. 1149-1159, (IF: 2,014; 140 pkt. 2017-2021 MEIiN; 140 pkt. MNiSW), udziat
wtasny 30%

5. [A4] M. Jakubowicz, M. Rucki, Z. Siemiatkowski*, Computer approximation of air gauge
dynamic characteristics using the sine input test rig, MATEC Web of Conferences, EDP



Sciences, vol. 252, iss. 02002, 2019, (5 pkt. 2017-2021 MEIiN; 5 pkt. MNiSW), udziat wtasny
80%

6. [A5] Cz. J. Jermak, P. Pohl, M. Rucki, M. Jakubowicz*, Pneumatic follower for the wooden
surface quality assessment, Journal of Physics: Conference Series — Measurements of
Geomaterial Quantities, IOP Publishing, vol. 1065, 2018, (15 pkt. 2017-2021 MEiN; 40 pkt.
MNIiSW), udziat wtasny 30%

7. [A6] Cz. J. Jermak, M. Rucki*, M. Jakubowicz, Air gauge back-pressure uncertainty
estimation for the advanced test rig, International Journal of Materials and Product
Technology, vol. 57, no. 4, s. 274-286, 2018, (IF: 0,674; 15 pkt. 2017-2021 MEIN; 40 pkt.
MNiSW), udziat wtasny 60%

8. [A7] M. Jakubowicz*, ). Derezynski, The Measuring Position Designed to Determine the
Metrological Properties of Air Gauges, Advances in Science and Technology — Research
Journal, vol. 11, no. 4, s. 198-205, 2017, (10 pkt. 2017-2021 MEIN; IF: 1,000; 100 pkt.
MNiSW), udziat wtasny 80%

9. [A8] Cz. ). Jermak, M. Jakubowicz?*, 1. Derezynski, M. Rucki, Uncertainty of the air gauge
test rig, International Journal of Precision Engineering and Manufacturing, vol. 18, iss. 4,
s.479-485, 2017, (IF: 1,661; 30 pkt. 2017-2021 MEIN; 70 pkt. MNiSW), udziat wtasny 60%

10. [R1] M. Jakubowicz*, M. Rucki, M. Babic, Uncertainty of Sine Input Calibration Apparatus
for the Air Gauges, W: Advances in Manufacturing Il Volume 5 - Metrology and
Measurement Systems, red. Magdalena Diering, Michat Wieczorowski, Christopher A.
Brown, - Cham, Switzerland : Springer, 2019, s. 82-94. (20 pkt. 2017-2021 MEIN; 20 pkt.
MNIiSW), udziat wtasny 80%

11. [R2] M. Jakubowicz*, M. Rucki, G. Varga, R. Majchrowski, Influence of the Inlet Nozzle
Diameter on the Air Gauge Dynamics, W: Advances in Manufacturing / red. Adam Hamrol,
Olaf Ciszak, Stanistaw Legutko, Mieczystaw Jurczyk - Cham, Switzerland : Springer, 2018,
S. 733-742, (20 pkt. 2017-2021 MEIiN; 20 pkt. MNiSW; indeksowana w Wo0S), udziat wtasny
70%

Powyzsza lista zawiera publikacje z 8 lat dziatalno$ci naukowej, ktére zostaty opublikowane w
latach 2017 - 2024. Sumaryczna warto$é wspoétczynnika Impact Factor wg. Journal Citation
Reports dla cyklu 11 powigzanych tematycznie artykutdéw naukowych zgodnie z latami publikacji
wynosi: 13,228, natomiast sumaryczna liczba punktéw MEIN/MNISW dla cyklu 11 powigzanych
tematycznie publikacji naukowych zgodnie z latami publikacji wynosi: 675. Przedstawione
parametry bibliometryczne dla publikacji sktadajacych sie na osiaghigcie naukowe, mozna
w obszarze tematycznym tego osiagniecia, ocenic jako wynik dobry.

4. OCENA ROZWIAZANYCH PROBLEMOW NAUKOWYCH | POZIOMU NAUKOWEGO
BADAN - OCENA OSIAGNIECIA NAUKOWEGO

Celem naukowym przeprowadzonych badan i analiz opisanych w osiagnieciu habilitacyjnym dra
Michata Jakubowicza byto opracowanie metodyki badan i projektowania multisensorycznych
systemoéw pomiarowych przeznaczonych do pomiaru wielkosci geometrycznych opierajgcych
swoje dziatanie o wybrane rézne typy przetwornikdw przemieszczen liniowych. Na podstawie
aktualnego stanu wiedzy oraz badan wstepnych Habilitant sformutowat nastgpujgcg teze
badawczg: Zastosowanie w jednym urzgdzeniu pomiarowym réznych typéw przetwornikow
przemieszczen liniowych zapewnia doktadniejsze odwzorowanie danej wielkosci geometrycznej i
zwieksza wiarygodnos$é pomiaru.



Wazrost produkcji generuje koniecznos$é stosowania zautomatyzowanych systemow kontroli
procesu produkcyjnego. Realizacja zautomatyzowanych systeméw przetwarzania danych
pomiarowych zalezy gtéwnie od niezawodnosci i komplementarnosci systemdw monitorowania,
awiec dostarczenia rzetelnych danych pomiarowych o procesie wytwérczym. W takim przypadku
uktady multisensorowe, konsolidujace dane pomiarowe z kilku czujnikéw o réznych
wtasciwosciach metrologicznych i dostarczajgce kompleksowych informaciji o catym procesie,
staja sie niezastgpione i zdecydowanie wptywaja na skrocenie czasochtonnego procesu
pomiarowego. Dlatego badania prowadzone w zakresie metrologicznych aspektéw
mutisensorycznych systemdéw pomiarowych, prezentowane w osiggnieciu naukowym
stanowigcym monografie i cykl publikacji, uwazam za istotne i wazne.

Wsréd przedstawionych w Autoreferacie przez Habilitanta prac mozna wyodrebni¢ nastepujace
obszary badan, ktére tgcznie stanowig szeroki zakres zagadnien od rozwazan teoretycznych
i analizy wtasciwosci metrologicznych wybranych przetwornikéw do przyktaddéw ich aplikacji dla
konkretnych probleméw w pomiarach wielkosci geometrycznych:

e identyfikacja wtasciwosci metrologicznych wybranych przetwornikdw przemieszczen
liniowych w tym okreslenie oddziatywania wielkoSci wptywajacych na charakterystyki
metrologiczne rozpatrywanych przetwornikéw pomiarowych, w tym ocena wtasciwosci
statycznych i dynamicznych wybranych przetwornikdw;

e ocena mozliwosci analizy nieréwnosci powierzchni za pomocag pneumatycznego
przetwornika dtugosci;

e opis funkcjonalny konstrukcji i uktadu sterowania autorskiego systemu
multisensorycznego;

e przeprowadzenie symulacji systemu pomiarowego, w tym analiza wptywu bteddw
przypadkowych na wartosci odchytek okragtosci i amplitudy poszczegdlnych
harmonicznych;

e przeprowadzenie oceny doktadnos$ci multisensorycznego systemu pomiarowego oraz
okreslenie rzeczywistych doktadnosci urzadzenia poprzez przeprowadzenie badan
zdolnosci zaprojektowanego systemu pomiarowego.

Na podstawie przedstawionych przez Habilitanta prac mozna stwierdzié, ze znajomo$é zjawisk
i zaleznosci w istotny sposéb utatwia poprawny metrologicznie dobér odpowiedniego sensora do
okreslonego zadania pomiarowego. Stanowi takze punkt wyj$cia do dalszych badan nad taka
konstrukcja przetwornikdow, ktdra zwiekszytaby ich efekitywnos$é¢, poprawita wiasciwosci
metrologiczne i rozszerzyta spekirum zastosowan. Wazng czescig dorobku naukowego
Habilitanta stanowi analiza oddziatywan wybranych wielkosci wptywowych na charakterystyki
stosowanych sensoréw, jak i Jego autorska koncepcje budowy i funkcjonowania
zaprojektowanego urzgdzenia multisensorycznego.

Podsumowuijgc uwazam, ze wktadem Habilitanta w dziedzine inzynieria mechaniczna sg:

e Identyfikacja wtasciwosci metrologicznych wybranych przetwornikéow przemieszczen
liniowych.

¢ Analiza mozliwosci pomiaru wielkosci zmiennych w czasie przez wybrane czujniki
przemieszczen liniowych.

e Analiza oddziatywania wybranych wielkosci wptywowych na charakterystyki wybranych
sensoréw (cisnien, promieni koricéwek pomiarowych, temperatury, itp.).

e Opracowanie koncepcji pomiaru odchytek geometrycznych za pomocg pomiarowych
systemow multisensorycznych.
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e QOcena wtasciwosci metrologicznych skonstruowanego urzadzenia multisensorycznego
wyposazonego w trzy rozne typy sensoréw w pomiarach odchytki okragtosci.

e QOcena mozliwosci pomiaru cech geometrycznych warstwy wierzchniej za pomoca
niekonwencjonalnych bezstykowych metod pomiarowych.

Prezentowane przez Habilitanta dane sg oryginalne w skali miedzynarodowej, czego
potwierdzeniem jest opublikowanie ich w renomowanych, recenzowanych czasopismach z listy
JCR. Wyniki te byly roéwniez przedmiotem wystagpien na konferencjach o zasiegu
miedzynarodowym i krajowym. Wszystkie wykonane badania maja na celu poprawe wtasciwosci
metrologicznych systemodw multisensorycznych wyposazonych w pneumatyczne przetworniki
dtugosci pod wzgledem ich zastosowania w uktadach kontroli czynnej wymiaru i ksztattu oraz
okreslenia mozliwosci ich aplikacji w nowych obszarach zastosowan. Docelowo Habilitant
planuje opracowanie nowatorskich rozwigzan konstrukcyjnych gtowic pomiarowych
przeznaczonych do zastosowan przemystowych.

5. OCENA AKTYWNOSCI NAUKOWE!

Na przestrzeni catej kariery naukowej Habilitant wspétpracowat naukowo z zewnetrznymi
jednostkami naukowymi krajowymi i zagranicznymi, co potwierdzajg zaréwno odbyte staze, wizyty
oraz wspotautorskie publikacje naukowe z pracownikami tych jednostek.

Habilitant wykazat sie znaczna aktywnoscig naukowg w wielu obszarach. Wygtosit wiele referatow
na konferencjach naukowych organizowanych zaréwno w Polsce jak i zagranicg. Prezentacje
i referaty byty zgodne z kierunkami prowadzonych przez Niego badan.

Uczestniczyt w pracach organizacyjnych miedzynarodowych i krajowych konferencji petnigc
funkcje:

¢ Cztonka komitetu organizacyjnego dwdch edycji konferencji miedzynarodowej: 7th and
8th International Scientific-Technical Conference Manufacturing Poznan, Polska (16-
19.05.2022, 14-16.05.2024).

e Cztonek komitetu naukowego podczas czterech edycji konferencji miedzynarodowych:
1th, 2nd, 3th and 4th International Conference on New Research and Development in
Technical and Natural Science, Radenci, Stowenia (18-20.09.2019, 22-24.09.2021,
20.12.2022, 27-28.11.2025).

o Wspétorganizator 45-tego posiedzenia Komitetu ISO TC 213 (Ponad 100 uczestnikdw
Z catego $wiata — 17-28.09.2018), Poznan, Polska.

Habilitant posiada znaczny dorobek w zakresie kierowania i udziatu w projektach
badawczych. Ponizej wymieniam najwazniejsze z nich zwyszczegélnieniem roli Habilitanta:

1. PM/SP/0077/2021/1, Tytut projekiu: Metrologia nieréwnosci powierzchni w technikach
addytywnych, czas realizacji projektu: 06.2022 -06.2024; petniona funkcja — wykonawca.

2. PM/SP/0058/2021/1, Tytut projektu: Opracowanie podstaw hierarchicznych pomiaréw duzych
obiektow inzynierskich z wykorzystaniem metod punktowych i polowych, czas realizacji projektu:
29.06.2022 - 29.06.2024, petniona funkcja — kierownik zespotu PP.

3. POIR.01.01.01-00-0535/19; Tytut projektu: Modutowy system pakowania produktdw w zbiorcze
opakowania tekturowe; czas realizacji projektu: 01.04.2020 — 15.11.2022; petniona funkcja -
kierownik zespotu PP.



4. POIR.01.02.00-00-0273/16-00; Tytut projektu: Innowacyjny zintegrowany system zapewnienia
stabilnosci procesu wielooperacyjnego ksztattowania blach karoseryjnych; zadanie: nr 16/3.20
dotyczace ustugi badawczej w zakresie walidacji metod i algorytmow pozwalajgcych na stabilng
prace linii produkcyjnej oraz uzyskanie wyrobéw wysokiej jakosci; czas realizacji projektu:
16.05.2019 - 30.11.2019; petniona funkcja — kierownik zespotu PP.

5. POIR.01.02.00-00-0273/16-00; Tytut projektu: Innowacyjny zintegrowany system zapewnienia
stabilnosci procesu wielooperacyjnego ksztattowania blach karoseryjnych; zadanie: nr 8/3.6
dotyczgce ustugi badawczej w zakresie opracowania tréjwymiarowych modeli CAD rzeczywistych
ttocznikéw produkceyjnych; czas realizacji projektu: 26.04.2019 —- 30.11.2019; petniona funkcja -
wykonaweca.

6. POIR.01.02.00-00-0273/16-00; Tytut projektu: Innowacyjny zintegrowany system zapewnienia
stabilnosci procesu wielooperacyjnego ksztattowania blach karoseryjnych; zadanie: nr 4/2.40
dotyczace ustugi badawczej w zakresie analizy parametrdw procesu ksztattowania
ukierunkowanej na wyznaczenie optymalnych naciskow oraz czasOw poszczegolnych operacji
ksztattowania; czas realizacji projektu: 23.04.2019 - 31.07.2019; petniona funkcja — kierownik
zespotu PP.

7. POIR.01.02.00-00-0273/16-00; Tytut projektu: Innowacyjny zintegrowany system zapewnienia
stabilnosci procesu wielooperacyjnego ksztattowania blach karoseryjnych; zadanie: 2/2.9
dotyczgce ustugi badawcze] w zakresie opracowania tréjwymiarowej mapy odksztatcen dla
poszczegélnych operacji ksztattowania z wykorzystaniem metod fotogrametrycznych
w odniesieniu do odksztatcen granicznych; czas realizacji projektu: 23.04.2019 - 31.07.2019;
petniona funkcja — wykonawca.

8. POIR.01.01.01-00-0224/17; Tytut projektu: Modutowy system produkcii opakowan typu SRP
(shelf ready packaging); czas realizacji projektu: 02.10.2017 — 30.09.2019; petniona funkcja -
wykonawca.

9. POIR.01.01.01-00-0208/17; Tytut projektu: Automatyczna linia kontrolno-badawcza pierscieni
i obreczy z inteligentnym systemem identyfikacji i pomiaru defektéw wewnetrznych metodg PA,
rozpoznawania bteddw ksztattu z wykorzystaniem gtowic pomiarowych 3D oraz stanowiskiem
pomiaru witasnosci mechanicznych SMART-HARD; czas realizacji projektu: 01.01.2018 -
25.05.2023; petniona funkcja - wykonaweca.

10. LIDER/25/0148/1.-8/16/NCBR/2017; Tytut projektu: Opracowanie technologii wytwarzania
hybrydowych kompozytéw biodegradowalnych dla branzy motoryzacyjnej; czas realizacji
projektu: 01.01.2018 — 31.12.2020; petniona funkcja - wykonawca.

11. LIDER/164/L-6/14/NCBR/2015; Tytut projektu: System chtodzenia narzedzi do laserowo
wspomaganego toczenia stopdw lotniczych; czas realizacji projektu: 01.01.2016 — 31.12.2018;
petniona funkcja — wykonawca.

12. INNOTECH-K1/IN1/35/153252/NCBR/12, Tytut projektu: Opracowanie multisensorowego
systemu do pomiaru odchytki okragtosci i walcowosci czesci typu tuleja, czas realizacji projektu:
01.05.2012 - 30.04.2014, petniona funkcja — wykonawca.

13. INNOTECH-K1/HI1/22/159472/NCBR/12, Tytut projektu: Wdrozenie systemu pomiarowego
watdw karbowych z korong Hirth’a w praktyke przemystows, czas realizacji projektu: 01.04.2012 -
31.03.2014, petniona funkcja - wykonawca.

Aktualnie Habilitant uczestniczy w dwoéch projektach:
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1. PM-11/SP/0046/2024/02, Tytut projektu: Opracowanie metodyki badan i analiz SGP przedmiotow
wykonanych z materiatow o rdznej refleksyjnosci, czas realizacji projektu: 01.02.2024 -
31.01.2026; petniona funkcja - kierownik zespotu PP.

2. POIR.04.02.00-00-D012/20, Tytut projektu: NSMET - Narodowa Sie¢ Metrologii
Wspbitrzednosciowej, czas realizacji projektu: 01.01.2021 - 31.08.2027; petniona funkcja -
Cztonek Komisji Jakosci Konsorcjum.

Habilitant jest cztonkiem w miedzynarodowych i krajowych organizacjach i towarzystwach
Naukowych:

e Cztonek zwyczajny Komisji Budowy Maszyn, Wydziat V - Nauk Technicznych,
Poznanskiego Towarzystwa Przyjaciot Nauk (12.02.2024 ~ obecnie).

e Sekretarz Organu Technicznego nr 207 do spraw Obrdbki Ubytkowej i Przyrostowej oraz
Charakterystyki Warstwy Wierzchniej Polskiego Komitetu Normalizacyjnego PKN
(28.07.2023 - obecnie).

e Reprezentant cztonka organu technicznego nr 207 do spraw Obrdbki Ubytkowej
i Przyrostowej oraz Charakterystyki Warstwy Wierzchniej Polskiego Komitetu
Normalizacyjnego PKN (26.06.2023 — 28.07.2023).

Na przestrzeni catej kariery naukowej wspétpracowat naukowo z zewnetrznymi jednostkami
naukowymi krajowymi i zagranicznymi, co potwierdzaja zaréwno odbyte staze, wizyty oraz
wspotautorskie publikacje naukowe z pracownikami tych jednostek.

Habilitant odbyt wiele stazy i wizyt w instytucjach naukowych w tym zagranicznych, ponizej
zamieszczono ich wykaz z podaniem miejsca, terminu, czasu trwania stazu i jego charakteru:

e 3-miesieczny staz naukowy w Uniwersytecie Radomskim im. Kazimierza Putaskiego,
Wydziat Mechaniczny, Katedra Technologii i Projektowania Maszyn, Radom (17.06.2024 -
17.09.2024). Staz ten byt realizowany pod kierunkiem dr inz. Zbigniewa Siemigtkowskigo,
prof. URad. Gtéwnym celem naukowym byta wymiana doswiadczen nt. doktadnosci
pozycjonowania i odwzorowania punktu pomiarowego w pomiarach
wspotrzednos$ciowych. Efektem stazu jest wygtoszony wspoétautorski referat
M. Jakubowicz, T. Mazur, M. Rucki, Z. Siemigtkowski, M. Wieczorowski, Study on the
directiondependent accuracy of identification of the stylus contact point during
measurement with coordinate measure machine (CMM) podczas Miedzynarodowe;j
Konferencji Metrologiczne ,,New Trends in Metrology”, 16-18 wrzesnia 2024 r. w Kielcach.

e 3-miesieczny staz naukowy w Politechnice Rzeszowskiej im. Ignacego tukasiewicza,
Wydziat Budowy Maszyn i Lotnictwa, Katedra Konstrukcji Maszyn, Rzeszéw (15.06.2023 -
15.09.2023). Staz ten byt realizowany pod kierunkiem prof. dr hab. inz. Grzegorza Budzika.
Gtownym celem naukowym byta analiza doktadnosci wymiarowo - ksztattowej modeli
wykonanych metodami przyrostowymi z zastosowaniem pomiarowych metod
multisensorycznych. Efektem stazu jest referat wygtoszony podczas konferencji
International Scientific-Technical Conference Manufacturing 2024, 14-16.05.2024,
w Poznaniu, oraz publikacja M. Jakubowicz, P. Mietlinski, J. Krélczyk, G. Budzik, P. Niestony,
A. Trych-Wildner, N. Wojciechowska, G. Krélczyk, M. Wieczorowski, J. Staskiewicz,
T. Bartkowiak, Parametric Evaluation Samples Made by SLM Technology Measured Using
Micro-Computed Tomography.



Habilitant uczestniczyt w Programie CEEPUS - Srodkowoeuropejski Program Wymiany
Uniwersyteckiej. W ramach programu przebywat w nastepujacych uczelniach:

¢ Uniwersytet Techniczny w Sofii/Plovdiv, Butgaria (Butgaria) - 5 wizyt;

e Uniwersytet Techniczny w Cluj Napoca (Rumunia) - 3 wizyty;

¢ Uniwersytet Techniczny w Ostrawie (Czechy) - 1 wizyta;

¢ Uniwersytet J. J. Strossmayer w Osijek/Slavonski Brod (Chorwacja) - 1 wizyta.

W ramach programu wymiany akademickiej CEEPSUS prowadzit zajecia i seminaria dot. zaréwno
zagadnien zwigzanych z prowadzonymi przeze Niego badaniami naukowymi (teorig
przetwornikéw pomiarowych), a takze z zwigzane z prowadzong dziatalnoscig dydaktyczng
(wspotrzednosciowa technika pomiarowa). Spis mobilnosci zamieszczono ponizej w kolejnosci
chronologicznej:

¢ Uniwersytet Techniczny w Cluj Napoca, Rumunia, 02.04.-12.04.2024, (M-RO-0058-2324-

181252).

e Uniwersytet Techniczny w Cluj Napoca, Rumunia, 17.09.-23.09.2023, (M-R0O-0058-2223-
173768).

* Uniwersytet Techniczny w Sofii, Butgaria, 15.03.2016 - 15.04.2018, (Clll-BG-0703-04-
1516).

o Uniwersytet Techniczny w Ostrawie, Czechy, 15.04.2015 - 15.05.2015, (CllI-BG-0613-04-
1415).

¢ Uniwersytet Techniczny w Sofii, Butgaria, 15.09.2014 - 15.10.2014, (CllI-BG-0703-03-
1415).

¢ Uniwersytet Techniczny w Sofii, Butgaria, 15.05.2014 - 15.06.2014, (CllI-BG-0703-02-
1314).

¢ Uniwersytet Techniczny w Sofii, Butgaria, 15.10.2013 - 15.11.2013, (CllI-BG-0703-02-
1314).

e Uniwersytet Techniczny w Sofii/Plovdiv, Butgaria, 15.04.-15.05.2013, (CIll-BG-0703-01-
1213).

¢ Uniwersytet Techniczny w Cluj Napoca, Rumunia, 15.05.-15.06.2012, (CllI-RO-0058-04-
1112).

e Uniwersytet J. J. Strossmayer w Osijek/Slavonski Brod, Chorwacja, 16.04.- 16.05.2012,
(CllI-BG-0613-01-1112).

Cztonkostwo w komitetach redakcyjnych i radach naukowych czasopism:

Habilitant jest cztonkiem rady redakcyjnej (Editorial Board Member) w czasopismie Sensors &
Transducers ISSN 2306-8515, IFSA Publishing.

Byt recenzentem w nastepujgcych czasopismach:

e Measurement—IF = 5,2, 200 pkt wg MNiSW (16 recenzji)

e Sensors—IF = 3,4, 100 pkt wg MNISW (5 recenzje)

¢ Mechanical Sciences - IF = 1,2, 70 pkt wg MNiSW (3 recenzje)

e Applied Sciences - IF = 2,5, 100 pkt wg MNISW (2 recenzje)

e Metrology and Measurement Systems — [F = 1,0, 100 pkt wg MNiSW (2 recenzje)
e [EEE Sensors Journal - IF = 4,3, 100 pkt wg MNiSW (1 recenzja)

e Materials —IF = 3,1, 140 pkt wg MNiISW (1 recenzja)

e Discovery Mechanical Engineering (1 recenzja)
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6. DOROBEK DYDAKTYCZNY | ORGANIZACYJNY

Dorobek dydaktyczny Habilitanta zwigzany jest z prowadzeniem zaje¢ z zakresu: metrologii,
pomiaréw warsztatowych, systemow pomiarowych, czujnikdéw i pomiaréw wielkosci
nieelektrycznych, laboratorium obrobki mechanicznej, inzynierii odwrotnej, zaawansowanych
systemoéw pomiarowych. Jako pracownik naukowo-dydaktyczny dr inz. Michat Jakubowicz
prowadzit, na Wydziale Inzynierii Mechanicznej oraz na Wydziale Inzynierii Lotniczej i Transportu
Politechniki Poznariskiej, przedmioty:

Laboratorium obrébki mechanicznej - prowadzone na kierunkach studiow; Mechanika
i budowa maszyn, Mechatronika, Zarzgdzanie i inzynieria produkcji.

Technologie ubytkowe - prowadzone na kierunku studidéw, Mechanika i budowa maszyn.
Czujniki i elementy pomiarowe — prowadzone na kierunku studiéw Mechatronika.
Czujniki i pomiary wielkoSci nieelektrycznych - prowadzone na kierunku studidw,
Inzynieria biomedyczna.

Metrologia warstwowa —prowadzone na kierunkach; Lotnictwo i kosmonautyka, Inzynieria
lotnicza, Lotnictwo, Transport, Mechanika i budowa maszyn, Konstrukcja i eksploatacja
srodkow transportu.

Metrologia techniczna i systemy pomiarowe - prowadzona na kierunku studiow,
Mechatronika.

Podstawy metrologii — prowadzone na kierunku studiow, Zarzadzanie i inzynieria
produkciji.

Inzynieria odwrotna prowadzona na kierunku studiéw, Mechanika i budowa maszyn.
Zaawansowane systemy pomiarowe — prowadzone na kierunku studiéw, Mechatronika.
Seminarium dyplomowe — prowadzone na kierunku studiow, Mechatronika.

Praca przejsciowa — prowadzona na kierunkach studiéw, Mechatronika, Inzynieria
biomedyczna.

Habilitant byt promotorem pomocniczym trzech prac doktorskich:

mgr inz. Bartosz Jakubek, Metodyka testowania poprodukcyjnego tozysk stozkowych
z zastosowaniem technik przetwarzania sygnatow wibroakustycznych, Promotor dr hab.
inz. R. Barczewski, praca obroniona 16.10.2023. Dysertacja nagrodzona w konkursie na
,,Nagrode Miasta Poznania za wyrdzniajgca sie prace doktorska"

mgr inz. Marcin Moskwa, Temat pracy doktorskiej: Ksztattowanie charakterystyki sity
promieniowej (RFV) opon na podstawie analizy statych i zmiennych parametréw procesu
technologicznego, Promotor dr hab. inz. B. Gapinski, prof. PP (doktorat wdrozeniowy).
mgr inz. Lidia Smyczyriska; Temat pracy doktorskiej: Ocena wptywu parametréw tuku oraz
strategii pomiarowej na wyniki uzyskane w pomiarach wspoétrzednosciowych
realizowanych w réznych skalach, Promotor dr hab. inz. B. Gapinski, prof. PP.

Do pozostatej aktywnosci zwiazanej z dziatalnoscia dydaktyczng Habilitanta nalezy
zaliczyé:

Opracowanie autorskiego wyktadu oraz zajeé laboratoryjnych z przedmiotu Inzynieria
odwrotna, Kierunek Mechanika i budowa maszyn, |l stopieni, stacjonarne i niestacjonarne
(przedmiot utworzony w roku akademickim 2020/2021).

Opracowanie autorskiego wyktadu oraz zajec¢ laboratoryjnych z przedmiotu Metrologia
warsztatowa, Kierunek Inzynieria lotnicza / Lotnictwo, | stopien, stacjonarne (przedmiot
utworzony w roku akademickim 2021/2022).



Budowa stanowisk i opracowanie instrukcji stanowiskowych dla przedmiotdw: Czujniki
i elementy pomiarowe, kierunek Mechatronika oraz Czujniki i pomiary wielkosci
nieelektrycznych, kierunek Inzynieria biomedyczna.

Habilitant jest promotorem 32 prac dyplomowych inzynierskich, 15 prac dyplomowych
magisterskich. Opracowat 40 recenzji prac dyplomowych. Dyplomanci, ktérych promotorem prac
dyplomowych byt dr inz. Michat Jakubowicz otrzymywali nagrody i wyréznienia w konkursach:

Wyrdznienie w Konkursie o nagrode Dziekana Wydziatu Inzynierii Mechanicznej
Politechniki Poznanskiej za wyrdzniajgce sie prace dyplomowe 2023 (inz. Jakub Szmydt).
Il migjsce w Konkursie o nagrode Dziekana Wydziatu Inzynierii Mechanicznej Politechniki
Poznanskiej za wyrdzniajace sie prace dyplomowe 2021 (mgr inz. Maciej Kuznik).

It Wyroznienie w XV Edycji Konkursu Polskiego Towarzystwa Inzynierii Biomedycznej na
najlepszg prace magisterska z dyscypliny Inzynierii Biomedycznej obronionejw 2021 roku
(mgr inz. Maciej Kuznik).

[l miejsce w Konkursie o nagrode Dziekana Wydziatu Inzynierii Mechanicznej Politechniki
Poznanskiej za wyrézniajgce sie prace dyplomowe 2020 (mgr inz. Patryk Mietlinski).
Wyrdznienie w Konkursie na wyrézniajgca sie prace dyplomowa w obszarze techniki oraz
organizacji produkcji i ustug 2021 FSNT NOT w Poznaniu {mgr inz. Patryk Mietlinski).

Do dziatalnosci organizacyjnej Habilitanta nalezy zaliczy¢ petnione przez Niego liczne funkcje

min.:

Cztonkostwo w komitecie organizacyjnym dwdéch edycji konferencji miedzynarodowej: 7th
and 8th International Scientific-Technical Conference Manufacturing Poznan, Polska (16-
19.05.2022, 14-16.05.2024).

Cztonkostwo  komitetu naukowego  podczas czterech edycji  konferencji
miedzynarodowych: 1th, 2nd, 3th and 4th International Conference on New Research and
Development in Technical and Natural Science, Radenci, Stowenia (18-20.09.2019, 22-
24.09.2021, 20.12.2022, 27-28.11.2025).

Cztonek zwyczajny Komisji Budowy Maszyn, Wydziat V - Nauk Technicznych,
Poznanskiego Towarzystwa Przyjaciot Nauk (12.02.2024 - obecnie).

Sekretarz Organu Technicznego nr 207 do spraw Obrobki Ubytkowej i Przyrostowej oraz
Charakterystyki Warstwy Wierzchniej Polskiego Komitetu Normalizacyjnego PKN
(28.07.2023 - obecnie).

Reprezentant cztonka organu technicznego nr 207 do spraw Obrébki Ubytkowej
i Przyrostowej oraz Charakterystyki Warstwy Wierzchniej Polskiego Komitetu
Normalizacyjnego PKN (26.06.2023 - 28.07.2023).

Wspotorganizator 45-tego posiedzenia Komitetu [SO TC 213 (Ponad 100 uczestnikéw
z catego Swiata - 17-28.09.2018), Poznan, Polska.

Cztonek komisji rekrutacyjnych i kwalifikacyjnych na studia !l stopnia, w komisjach tych
Habilitant uczestniczy od roku 2020 do chwili obecnej. Zajmuje sie rekrutacjg zaréwno
studentdéw stacjonarnych jak i niestacjonarnych na kierunkach Mechatronika,
Zarzadzanie i Inzynieria Produkciji.

Cztonek Rady Wydziatu Inzynierii Mechanicznej, Politechniki Poznariskiej, 2024-2028.

Za swojg dziatalnod¢ Habilitant wielokrotnie otrzymat nagrody JM Rektora Politechniki
Poznanskiej i Dziekana Wydziatu Inzynierii Mechanicznej Politechniki Poznariskiej.
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7. WNIOSEK KONCOWY

W przedstawionej opinii ocenitem czy osiggniecia naukowe dra inz. Michata Jakubowicza
ubiegajacego sie o stopien doktora habilitowanego odpowiadajg wymaganiom okreslonym w art.
219 ust. 1 pkt. 2 oraz pkt 3, ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce.

Podsumowujac moja opinie o spetnieniu warunkdéw stawianych ubiegajgcym sie o
nadanie stopnia doktora habilitowanego wymienionych w art. 219 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r.
Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2020 r. poz. 85 z pdzniejszymi zmianami)
stwierdzam:

o Habilitant Michat Jakubowicz posiada stopien naukowy doktora,

o Przedstawiona przez Niego monografia naukowa pt. ,,Metodyka projektowania i badan
urzgdzen multisensorycznych” i cykl powigzanych tematycznie artykutdw naukowych pod
zbiorczg nazwg ,Multisensoryczne pomiary wielkosci geometrycznych”, opublikowanych
w czasopismach naukowych lub w recenzowanych i indeksowanych materiatach
konferencyjnych, stanowig znaczny wktad w rozwdj dyscypliny inzynieria mechaniczna,

o Habilitant wykazat sie istotng aktywnos$cig naukowg albo artystyczng realizowang w
wiecej niz jednej uczelni, instytucji naukowej, co oznacza, ze spetnia wszystkie ustawowe warunki
nadania stopnia doktora habilitowanego.

Reasumujgc, majgc na uwadze informacje zawarte w powyzszej opinii stwierdzam, ze dr
inz. Michat Jakubowicz spetnia wymagania obowigzujacej ustawy i wnioskuje o dalsze
procedowanie oraz finalne nadanie stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk
inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.
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